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RWFss

RWF55.5 ja RWF55.6
Kompakti yleissaadin

optimoituja lampotilansaatdoon ja paineensaatoon moduloivien tai
portaittaisten poltinten ja ilmastointilaitteiden ohjausta varten

Saatimet RWF55.5/RWF55.6 ja tama kayttidjan kasikirja on tarkoitettu alkuperaisille laitevalmistajille (OEM),
jotka asentavat RWF55.5:n tai RWF55.6:n omiin tuotteisiinsa!

Varo!
Tahan kayttajan kasikirjaan patevat muuttumattomina kaikki RWF55-
tietolehteen N7867 laaditut turvallisuusohjeet, varoitukset ja tekniset ohjeet!
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1 Johdanto

1.1 Yleiset ohjeet

e Lue tama kayttajan kasikirja ennen laitteen ottamista kayttéon. Sailyta
kayttajan kasikirja aina kaikkien kayttajien ulottuvilla.

Versio!
@{} Kaikki tarpeelliset asetukset on kuvailtu tadssa kayttajan kasikirjassa
laiteohjelmistoversiosta XXX.01.01 alkaen.

=  Viittaus!
Katso luku 6.7 Ohjelmistoversion naytto
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Pateva henkilokunta

Maaraystenmukainen
kaytto

1.2 Typografiset konventiot

1.2.1 Turvatekniset huomautukset

Tama kayttajan kasikirja sisaltdd huomautuksia, joita taytyy noudattaa henkilékohtaisen
turvallisuuden takaamiseksi seka esinevahinkojen valttdmiseksi. Huomautukset ovat
korostettu kolmiolla, k&si- tai nuolimerkeilla ja ne ovat esitettyja vaarallisuusasteen
mukaan seuraavasti:

Vain pateva henkilokunta saa ottaa laitteen kayttoéon ja kayttaa sita. Patevaa
henkilokuntaa ovat taman dokumentaation turvateknisten huomautusten mukaan
henkildt, joilla on oikeus ottaa kayttodn, maadoittaa ja tunnusmerkita laitteita,
jarjestelmia ja virtapiireja turvatekniikan standardien mukaisesti.

Noudata seuraavaa:

Laitetta saa kayttaa vain teknisessa kuvauksessa tarkoitettuihin sovelluksiin ja
ainoastaan yhdessa Siemensin suosittelemien ja/tai hyvaksymien muiden valmistajien
laitteiden ja osien kanssa.

Laitteiden moitteeton ja turvallinen kaytto edellyttaa asianmukaista kuljetusta,
varastointia, sijoitusta ja asennusta seka huolellista kayttda ja kunnossapitoa.

1.2.2 Varoittavat merkit

Huomio- ja huomautusmerkkeja kaytetdan tassa kayttajan kasikirjassa seuraavissa
olosuhteissa:

A Huomio Tata merkkia kaytetdan, kun ohjeiden epatarkka
noudattaminen tai noudattamatta jattdminen voi
aiheuttaa henkilévahinkoja.

@ Huomautus Tata merkkia kaytetdan, kun ohjeiden epatarkka
noudattaminen tai noudattamatta jattdminen voi
aiheuttaa laitevaurioita tai tietojen turmeltumista.

‘ Huomautus Tatéd merkkia kaytetdan, kun on noudatettava

“ 4 varotoimenpiteita kasiteltdessa rakenneosia, joissa voi
syntya sahkdstaattinen purkaus.
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1.3 Huomiomerkit

Huomaa
=
= Viittaus
abc! Alaviite
* Menettelyohje

1.3.1 Esitystavat

@ Painikkeet

+ Painikeyhdist
elmat

ConF = Inp Komentoketju
= InP1

Tata merkkia kaytetaan, kun johonkin erityiseen on
kiinnitettava huomiota.

Tama merkki viittaa muissa dokumentaatioissa, luvuissa
tai kappaleissa oleviin lisétietoihin.

Alaviitteet ovat tiettyihin tekstin kohtiin viittaavia
huomautuksia. Alaviitteet koostuvat

2 osasta:

1.) Merkinta toteutettu tekstissa ylaindeksiin sijoitetuilla
juoksevilla numeroilla.

2.) Alaviiteteksti on sivun alareunassa ja alkaa
numerolla ja pisteella.

Tama merkki ilmaisee, ettd suoritettava tehtava
kuvaillaan.

Yksittaiset tydvaiheet merkitaan talla tahdella, esim.:

*
Paina painiketta @

Painikkeet esitetaan kehystettyina. Ne voivat sisaltaa
symboleita tai teksteja. Jos painikkeella on useita
toimintoja, sille kaytetaan senhetkista toimintoa
vastaavaa tekstia.

Painikkeiden esittaminen plusmerkin kanssa merkitsee,
ettd kumpaakin painiketta on painettava samanaikaisesti.

Sanojen valissa olevat pienet nuolet helpottavat
parametrien nopeaa loytamista konfigurointitasolla tai
navigointia PC-ohjelmistossa ACS411.

Smart Infrastructure

Kayttajan kasikirja RWF55...
1 Johdanto
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1.4 Kuvaus

Kaytto Saadintd RWF55 kaytetaan ennen kaikkea lampétilan tai paineen saatelyyn oljy- tai

lammitysjarjestelmissa kaasupolttoisissa lammaontuotantojarjestelmissa. Sité kaytetdan asetuksesta riippuen
kompaktina kolmivaihesaatimena tai portaattomana, analogialdhdélla varustettuna
saatimena. Se voidaan muuntaa ulkoisella kytkimella kaksivaihesaatimeksi
kaksiportaisen polttimen ohjausta varten. Integroitu termostaattitoiminto kytkee
polttimen paalle ja pois.

Jaahdytyssaadin Saatimen toimintasuunnan voi vaihtaa jadhdytyskayttoon.

=  Viittaus!
Katso luku 8.4 Saatimen Cntr

RWF55 Saatimessa on kaksi nelipaikkaista 7-segmenttindyttda tosiarvolle (punainen) ja
asetusarvolle (vihrea). RWF55 on varustettu kolmivaihelahdolla, joka koostuu kahdesta
releesta, jotka AVAAVAT tai SULKEVAT toimielimen. Se sisaltaa lisdksi analogiatulon
ja monitoimireleen (K6), jolla voi saataa 12 eri kytkentatoimintoa.

Liitanta Laitteessa on vakiona RS-485-liitanta Modbus Slave.
Lisavaruste RWEF55.6 sisaltaa lisdksi Profibus-DP-liitannan.
Saato Moduloivassa kaytdssa RWF55 toimii PID-saatimena. Kaksiporraskaytossa RWF55

saatelee asetetun kytkentakynnyksen mukaan. RWF55:n asetusarvo voidaan asettaa
joko saatimella tai ulkoisesti litdnnan kautta.

Kayttaja saataa nain lammityskattilan tai jaahdytysjarjestelman lampdétilaa tai painetta.
Asetusarvon minimirajoitus ja maksimirajoitus ovat sdadettavissa. Toimintoja kuten
asetusarvon vaihto, asetusarvon siirto tai toimintatapojen vaihto voi toteuttaa kahden
binaaritulon kautta. Laite sisaltda vakiona automaattisen saatétoiminnon PID-
saadinparametrien mittaukseen.

Asennus Saadinkayton mitat ovat 48 x 96 x 122 mm, ja saadin soveltuu erityisesti

ohjaustauluihin asennettavaksi. Kaikki litannat sijaitsevat laitteen takapuolella ja ne
johdotetaan ruuviliittimilla.
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1.5 Lohkorakenne

Analogiatulo 1:
Tosiarvo

- Vastuslampomittari

- Termoelementit

- Normaalisignaalit

- Vastus 0 - 135 ohmia

Analogiatulo 2:

Ulkoinen asetusarvon esiasetus
- Normaalisignaalit

- Vastus 0 - 1200 ohmia

Analogiatulo 3:
Ulkolampétila:
- Pt1000

- LG-Ni1000

Binaaritulo 1:

- Asetusarvon siirto
- Asetusarvon vaihto
- Halytystulo

Binaaritulo 2:
Toimintatapojen vaihto

USB-liitdnnan asetus
Konfigurointi, parametrit

Jannitteensyotto:
AC 110 - 240 V,
+10 %/-15 %, 48 - 63 Hz

§ $31 311 3% 3

7867d01fi/0319

RWEFS5...

13131 33 3 3

Kuva 1: Lohkorakenne

10/92

Lahto
Polttimen aktivointi:
- Rele K1 (sulkukosketin)

limapellin ohjaus

3-pisteldahto:

2 reletta yhteisella navalla (KQ)

Lahto 2:

- Rele K2 (sulkukosketin):
Toimielimen avaaminen

Lahto 3:

- Rele K3 (sulkukosketin):
Toimielimen sulkeminen

Monitoimirele:
Rele K6 (sulkukosketin)

Analogialahto:
Normaalisignaalit
0(4)-20mA,0-10V

Mittauspiirin sy6tto:
DC 24 V +10 %, maks. 30 mA
(oikosulkuvarma)

Liitdnnat

RS-485:
Modbus Slave

Vain RWF55.6

Profibus:
DP VO, Slave

Smart Infrastructure
1 Johdanto
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2 Laiterakenteen tunnistaminen

2.1 Tyyppikilpi

Sijainti Tyyppikilpi on liimattu kiinni koteloon. Tyyppitunnus sijaitsee nuolen kohdalla.

o SIEMENS
RWF55.60A9 AC 110...240 V, +10/-15 %,
48...63 Hz, 20 VA (s P"
C

Relays 1...4:

240 VAC, 2 A, cosgp > 0,6 us

-20 T 50 IP66 / IP20 ®
70/00573882 c“ Us
Made in Germany | 0182814801013260001

Siemens AG =\
T -
RWF55.60A9 TR1236
2606130000 A c €

@ Huomautus!
Kytketyn jannitteensy6ton taytyy vastata tyyppikilven ilmaisemaa jannitetta.

Tyypit Laitetyyppi Rakenne

RWF55.50A9 Taysversio kolmipistelahdélla, analogialahdolla, RS-
485:11a - yksittaispakkaus

RWF55.51A9 Taysversio kolmipistelahdolla, analogialahdolla, RS-
485:11a - monipakkaus (20 kpl)

RWF55.60A9 Taysversio kolmipistelahddlla, analogialahdolla,
RS-485:11a, Profibus-DP:l1a - yksittdispakkaus

RWF55.61A9 Taysversio kolmipistelahdolla, analogialahdolla,

RS-485:114, Profibus-DP:lla - monipakkaus (20 kpl)

2.2 Toimituksen sisalto

e Tilatun rakenteen mukainen laite
o Kayttajan kasikirja (vain yksittaispakkaus)
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3 Asennus

3.1 Asennuspaikka ja ilmasto-olosuhteet

¢ Asennuspaikan tulee olla mahdollisimman tarinavapaa, polyton eika se saa sisaltaa
voimakkaita aineita.

e Saadin on asennettava mahdollisimman etaalle sahkdmagneettisia kenttia
synnyttavista lahteista kuten taajuusmuuttajista tai korkeajannitteisista
sytytysmuuntajista.

Suhteellinen kosteus: <95 % ilman kondensoitumista
Ympariston lampétila-alue: -20...50 °C
Sailytyslampétila-alue: -40...70 °C

3.2 Mitat
51
SIEMENS \ /7 [ 1]
[ ! b
s |
OV AR K S 0o I
2 5 B
[
I
Enter
RWFES s .
110
11,8
| D
44,5 7
100 4§ R
00,2 17/
00 M :
[\
7| U - S
‘\
| | ,
48 /
57,1
Kuva 2: Mitat RWF55
Selitykset
(1) USB-liitannan asetus
(2) Ohjaustaulun aukko
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3.3 Asennus vierekkain

Jos useampia laitteita asennetaan ohjaustauluun ylekkain tai vierekkain, ohjaustaulun
aukkojen tulee sijaita toisistaan vaakasuuntaan vahintaan 11 mm:n paassa ja
pystysuuntaan vahintadan 50 mm:n paassa.

3.4 Asennus ohjaustaulun aukkoon

% Irrota asennuskiinnikkeet
% Aseta toimituksen sisaltama tiiviste laitteen runkoon

@ Huomautus!
Laitteeseen tdytyy ehdottomasti asentaa tiiviste, ettei koteloon paase vetta eika
likaa!

(1)

=

=

=)

786720210612

Kuva 3: Asennus ohjaustaulun aukkoon

% Aseta laite etupuolelta ohjaustaulun aukkoon (1) ja varmista, etta tiiviste tulee oikein
paikoilleen.

% Tyonna asennuskiinnikkeet ohjaustaulun takapuolelta kasin laitteen sivuilla oleviin

johteisiin (2) ja ruuvaa tasaisesti ruuvinvaantimelld kiinni (3), kunnes saadinkotelo on
tiukasti paikallaan ohjaustaulun aukossa.
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3.5 Irrottaminen ohjaustaulun aukosta

Huomautus!
On varmistettava, ettd laitetta irrotettaessa kaikki kaapelit on irrotettu ja etteivat
kaapelit voi leikkautua ohjaustaulun ja kotelon valissa.

3.6 Etulevyn hoitaminen

Etulevy voidaan puhdistaa kaupoista saatavilla pesuaineilla, astianpesuaineilla ja
puhdistusaineilla.

Huomautus!

Etulevy ei kesta syovyttavia happoja ja emaksia, hankausaineita eika puhdistusta
korkeapainepesureilla.
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Turvamaaraykset

Ulkoisten
komponenttien liitanta

Ruuviliitannat

Suojaus

Hairionpoisto

A

A
A

4 Sahkoliitanta

4.1 Asennusohjeet

e Johtomateriaalin valinnassa, asennuksessa ja laitteen sahkéliitanndissa on
noudatettava VDE 0100 -maarayksia koskien sellaisten vahvavirtalaitteiden
asennusta, joiden nimellisjannite on alle AC 1000 V tai asianmukaisia maakohtaisia
maarayksia

e Vain ammattihenkildkunta saa toteuttaa sahkdliitdnnan

o Kytke laite kaksinapaisesti irti verkosta, jos jannitetta johtaviin osiin voi koskettaa
téiden aikana

e Jos RWF55 liitetdan ulkoiseen PELV-virtapiiriin, nykyisesta sisdisesta SELV-
sahkopiirista tulee PELV-sahkopiiri. Kaksinkertainen tai vahvistettu eristys suojaa
edelleen sahkdiskuilta ja rajoittaa jannitettd. Suojamaadoitinliitanta ei ole
tarpeellinen

e SELV-virtapiiriin liitettyihin laitteisiin tarvitaan standardin DIN EN 61140 mukainen
turvallinen erotus kosketusvaarallisia jannitteita vastaan (esim. DIN EN 60730-1:n
mukaisella kaksinkertaisella tai vahvistetulla eristykselld)

Huomio!

Jos ulkoisia komponentteja liitetdan RWF55:n suojapienjannitteen tuloihin ja
[ahtoihin (liittimet 11, 12, 13, 14, 21, 22, 23, 31, 32, D1, D2, DG, G+, G-, A+, A-ja
USB-liitanta, RS-485-liitanta ja Profibus-liitantd), on varmistettava, ettei
RWF55:een siirry vaarallista aktiivista jannitettd. Se voidaan toteuttaa kayttamalla
eristyskapseloituja komponentteja, joissa on kaksinkertainen/vahvistettu eristys,
jaltai SELV-komponentteja. Laiminlyonti aiheuttaa sahkoiskun vaaran.

Huomio!
Kaikki laitteen takasivulla olevat ruuviliittimet on kiristettdva aina tiukkaan. Taméa
koskee myds tarpeettomia liitantoja.

Huomio!
e Asennuspaikan sulake ei saa ylittaa 20 A.
o Laitteen sulake on AC 250 V/1,6 A hidas
standardin IEC 60127-4:n mukaan
o Lahtdrele on suojattava kuormapiirin oikosulun varalta maksimilla sallitulla
relevirralla, jotta estetdan koskettimien kiinnihitsautuminen.
= Viittaus!
Katso luku 14.3 Saatolahdot OutP
e Laitteen verkkoliittimiin ei saa liittdd muita kuluttajia

e Sahkomagneettinen yhteensopivuus ja radiohairidtaso noudattavat teknisissa
tiedoissa mainittuja standardeja ja maarayksia.
= Viittaus!

Katso luku 14.5 Sahkotiedot

¢ Asenna tulojohdot, lahtéjohdot ja sy6ttdjohdot tilallisesti toisistaan erillaan eika
keskenaan rinnakkain

o Kaikki tulojohdot ja I1ahtdjohdot, jotka eivat ole yhteydessa janniteverkkoon, on
asennettava hairidsuojattujen ja kierrettyjen johtojen kanssa. Niita ei saa asentaa
rakenneosien tai johtojen laheisyyteen, joissa on virtaa
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Vaarinkaytto e Laite ei sovellu asennettavaksi rajahdysvaarallisiin tiloihin
e Saatimeen vaarin saadetyt arvot (asetusarvo, parametritason ja konfigurointitason

tiedot) voivat heikentaa kayton aikana sen moitteetonta toimintaa ja aiheuttaa
vaurioita. Sen vuoksi tulisi aina kayttaa saatimesta riippumattomia turvalaitteita,
esim. ylipaineventtiileja tai lampdtilanrajoittimia/lampdtilavahteja, ja asennuksen
tulisi olla mahdollista vain ammattihenkilokunnalle. Noudata tassa yhteydessa
vastaavia turvamaarayksia. Jotteivat kaikki mahdolliset saatovalit voi hallita
automaattista saatdtoimintoa, saavutettavan tosiarvon vakautta on valvottava.
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4.2 Galvaaninen erotus

Kuvassa nakyvat virtapiirien valiset maksimit testausjannitteet.

Analogiatulo P | limapellin ohjaus

Analogiatulo inP¢ Kolmipistelahto K2, K3, KQ
Analogiatulo inP3
- Rele K2 (sulkukosketin):

Vastuslampomittarille, Toimielimen avaaminen
termoelementeille tai
normaalisignaaleille - Rele K3 (sulkukosketin):

Toimielimen sulkeminen
Binaaritulo D1, D2, DG
Potentiaalivapaille koskettimille

USB-liitdnnan asetus
PC-ohjelmistolle ACS411

LED-naytto Polttimen aktivointi 1P, 1N
Painikkeet Rele (sulkukosketin)

Mittausmuuntimen syotto Tehonkulutus
G+ G- y Maks. 20 VA kun AC 110 - 240 V,

DC 24 V +10 %, maks. 30 mA +10 %/-15 %, 48 - 63 Hz
(oikosulkuvarma)

Analogialahto Monitoimirele 6N, 6P
A+, A- Rele K6

Testausjannitteet:

RS-485 Modbus Slave DC 50V
AC 2210 V
Vain RWF55.6
Profibus DP AC 3510V
7867d02fi/0319

Kuva 4: Testausjannitteet
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4.3 Liitantapaikat

Huomio!
Vain ammattihenkildkunta saa toteuttaa
sahkoliitdnnan!

111,
clh
12
=)
13 ]
=
14
21
=l
22 ;\
23—t
=
31 -
i
32—
A+ :
i=h)
A-
Kuva 5: Liitinpaikat

7867201/0712

Lahdot

Nayttd LED

Liittimen nro

Liitdnnan symboli

Rele polttimen aktivointi:

Rele K1: 1P, 1N

1P

1N

napa

sulkukosketin

59
INO——I '

7866a01/0911

Kolmipistelahtd:
Rele K3: Toimielin KIINNI

Rele K2: Toimielin AUKI

Q"
v

A

K3

KQ

K2

sulkukosketin

yhteinen napa

sulkukosketin

KSO—_T_—Oj,...
- 1S9

159
K2 7866202/0911

Monitoimirele K6: 6N, 6P 6N  sulkukosketin
K6 o\
P ? s
6P napa 6P 7867a12/0712
Analogialdhto A+, A- A+ A+O———+
DCO0@4)-20mA,0-10V
- -O— .
A A 7866a03/0911
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Analogiatulo InP1 (tosiarvo) Liittimen nro Liitdnnan symboli
Termoelementti 12 O +12
14 O -14
7867a13/0612
Vastusldmpdmittari 3-johdinkytkennalla 11 11
s
12 ————O12
14 7867a0406T2 O 14
Vastuslampdmittari 2-johdinkytkennalla 11 11
0-135Q
tts
14 14
7867205/0612
Virtatulo 12 +—0 12
DC0-20mA, 4-20 mA Ix
- —O
14 7867a06/0612 14
Jannitetulo 13 +—0 13
DCO0-5V,1-5V,0-10V
Ux
- —O
14 7867a07/0612 14
Analogiatulo InP2 (ulkoinen asetusarvo tai Liittimen nro Liitannan symboli
asetusarvon siirto)
Vastuspotentiometri 2-johdinkytkennalla 21 21
0-1200 Q
23 23
7867a14/0612
Virtatulo 21 +t—0O 21
DC0-20mA, 4-20 mA Ix
-————0O
23 7867a23/0612 23
Jannitetulo 22 +—0 22
DCO0-5V,1-5V,0-10V
Ux
- —O
23 7867a16/0612 23
Analogiatulo InP3 (ulkolampdtila) Liittimen nro Liitdnnan symboli
31 31
o t
Vastuslampomittari 2-johdinkytkennalla 32
7867a17/0612
32
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Binaaritulo binF

Liittimen nro

Liitdnnan symboli

Binaaritulo: D1 D1 D1
Bin&aritulo: D2 D2 D2 0—\
Yhteinen maataso DG DG DGo—
7867a18/0612
Jannitteensyo6tto Liittimen nro Liitinnan symboli
L1 ulkojohdin L1 O———
Jannitteensyotto
AC 110 - 240V +10 %/-15 %, 48 - 63 Hz
N nollajohdin N O—eeoe9m
G+ G+tO——+
Mittausmuuntimen syottd DC 24 V +10%
(oikosulkuvarma) Maks. 30 mA
i -O— -
G G 7867a10fi/0419
Liitanta Liittimen nro Liitannan symboli
RS-485 R+ RxD/TxD +
R- RXD/TxD -
Vain RWF55.6 C1 VP (+5V)
Profibus DP Cc2 RxD/TxD-P (B)
C3 RxD/TxD-N (A)
C4 DGND
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Termostaattitoiminto

Lammityssaadin

Jaahdytyssaadin

5 Toimintatavat

5.1 Pienkuormakaytto

Pienkuormakaytto tarkoittaa, etta kattilasta otetaan vahainen maara energiaa.
Kaksivaihesaadin saataa releella K1 polttimen aktivointi valittua asetusarvoa kytkemalla
polttimen paalle ja pois paalta kuten termostaatin.

Sen vuoksi tata saatotoimintaa kutsutaan termostaattitoiminnoksi. Saadettavissa
oleva kytkentaero takaa, etta polttimen kaynnistystiheys voidaan valita materiaalia
saastavasti.

Moduloiva ja kaksiportainen kaytto:
Tosiarvo liikkuu paallekytkentdkynnyksen
HYS1 ja poiskytkentakynnyksen HYS3 valilla.

‘I’r

7866d03fi/0419
Kuva 6: Lammityssaatimen ohjelmavaiheet

Jos saatimen toimintasuunnaksi on valittu jadhdytyssaadin, lampdtilarajat HYS4 ja HYS5
patevat. Talléin jadhdytyskoneikolle kaytetaan reletta K1 polttimen aktivointi.

| Moduloiva ja kaksiportainen kaytto:
HH5H . N s N

L A B Tosiarvo liikkuu paallekytkentdkynnyksen

956 , HYS4 ja poiskytkentakynnyksen HYS6

valilla.

‘PAALLEM
&  Pois

A

v —

7866d04fi/0419
Kuva 7: Jaahdytyssaatimen ohjelmavaiheet
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Toimintatapojen

5.2 Nimelliskuormakaytto

Nimelliskuormakaytto tarkoittaa, etta kattilasta otetaan suuri maara energiaa, jolloin
poltin on jatkuvasti paallekytkettyna. Jos lammityskuorma nousee pienkuormakaytdssa
niin, ettd tosiarvo alkaa alittaa paallekytkentakynnyksen HYS1, saadin ei siirry heti
korkeampaan poltintehoon. Se tutkii ensin taman saatopoikkeaman dynamiikan ja
kytkee korkeamman tehon vasta sitten, kun saadettavissa oleva reagointikynnys (q)

ylittyy (A).

Viittaus!
Katso luku 5.6 Reagointikynnys (q)

¢ Nimelliskuormakaytossa poltin [Ammittaa kayttdtarkoituksesta riippuen joko

vaihto moduloivasti tai kaksiportaisesti suuremmalla polttoainemaaralla kuin
pienkuormakaytossa. Binaaritulolla D2 voidaan vaihtaa moduloivan ja
kaksiportaisen valilla
e Moduloiva poltin, kun koskettimet D2 ja DG ovat auki
e Kaksiportainen poltin, kun koskettimet D2 ja DG ovat kiinni
= Viittaus!
Katso luku 8.8 Bin&aritulo binF
5.2.1 Moduloiva poltin, kolmipistelahto
Alue (1) Termostaattitoiminto on aktiivinen kuvan alueella (1). Pienin poltinasetus kaynnistyy
alitettaessa paallekytkentakynnys HYS1 ja sammuu ylitettdessa poiskytkentakynnys
HYS3.
HY53 ) 2
by \ AN ) AN
W NGRS, SRR N I A N e S A S
| ANV y4 [ N7 AN
HYS
aTa Yy
&
A
v —
Y v Y A 2

Alue (2)

Alue (3)
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(1)

| | 7866d05/0911

(2) (3)

Kuva 8: Ohjelmavaiheet, moduloiva poltin, kolmipistelahto

Tassa naytetddn moduloivan polttimen toimintatapa. Kolmivaihesaadin vaikuttaa
nimelliskuormakaytdssa releen K2 (AUKI) ja releen K3 (KIINNI) kautta toimilaitteeseen.
Asetusarvon alitus aikaansaa reagointikynnyksen (q) saavuttamisen pisteessa (A) ja
toimielimen aukeamisen (suurempi ld8mmitysteho). Jos tosiarvo on kuolleella alueella
db, toimielimen aktivointia ei tapahdu. Jos tosiarvo alittaa alueen db, toimielin sulkeutuu
(pienempi lammitysteho).

Jos tosiarvo ylittaa pienimmasta lammitysasetuksesta huolimatta ylemman
poiskytkentakynnyksen HYS3, saadin kytkee polttimen pois paalta (B). Saadin aloittaa
pienkuormakaytdn vasta paallekytkentakynnyksen HYS1 alituttua jalleen. Jos
reagointikynnys (q) ylittyy, saadin kytkee nimelliskuormakayton (A).

= Viittaus!

Katso luku 5.6 Reagointikynnys (q)
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5.2.2 Moduloiva poltin, analogialahto

Alue (1) Termostaattitoiminto on aktiivinen.

Alue (2) Laite s&ataa portaattomalla saatimella valittuun asetusarvoon. Saatétaso annetaan
analogialahdon kautta normaalisignaalina.

7866d06/0911

(3)

Kuva 9: Ohjelmavaiheet, moduloiva poltin, analogialahto

Alue (3) Laite toimii thsmalleen luvussa 5.2.1 Moduloiva poltin, kolmipistelahto olevan
kuvauksen mukaan.

Jaahdytyssaadin Jos laitteen toimintasuunnaksi on valittu jadhdytyssaadin, sita varten suositellut arvot
HYS4 ja HYS6 patevat.

Sé&adin aktivoi pienkuormakaytdssa liitettyna olevan jadhdytyskoneikon mitatulle
lampdtilalle korkeasta tosiarvosta lahtien. Nimelliskuormakaytdssa jadhdytystehoa
ohjataan releiden K2 ja K3 tai analogialdahddn kautta. Reagointikynnys (q) laskee
automaattisesti (nyt painvastaisessa jarjestyksessa) pisteen, josta jaahdytystehoa
taytyy nostaa.

Lihto S&atétaso annetaan analogialahddn kautta normaalisignaalina.

Huomaa!
&

Portaaton sdadin on konfiguroitava.

= Viittaus!
Katso luku 8.4 Saatimen Cntr
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5.2.3 Kaksiportainen poltin, kolmipistelahto

Termostaattitoiminto on aktiivinen kuvan alueella (1). Kaksivaihesaadin vaikuttaa
alueella (2) releen K2 (AUKI) ja releen K3 (KIINNI) kautta toiseen poltinportaaseen
kytkeytymalla paallekytkentakynnyksen HYS1 ja alemman poiskytkentakynnyksen HYS2
mukaan paalle tai pois paalta.

H453 =\ \ B

HY52 A\ ) AN

W

HY5

I G
A
Il
v
Y v A A v
| | | 7866d07/0911
(1) () 3)
Kuva 10: Ohjelmavaiheet, kaksiportainen poltin, kolmipistelahtd
Tosiarvo ylittaa alueella (3) ylemman poiskytkentakynnyksen HYS3, ja saadin kytkee
polttimen pois paalta (B). Saadin aloittaa pienkuormakaytdn vasta
paallekytkentdkynnyksen HYS1 alituttua jalleen. Jos reagointikynnys (q) ylittyy, sadadin
kytkee nimelliskuormakayton (A).
=  Viittaus!
Katso luku 5.6 Reagointikynnys (q)
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5.2.4 Kaksiportainen poltin, analogialahto

Tassa asetuksessa toinen poltinporras kytkeytyy analogialahdon (liittimet A+ ja A-)
digitaalisen normaalisignaalin kautta paallekytkentdkynnyksen HYS1 ja alemman
poiskytkentakynnyksen HYS2 mukaan paalle tai pois paalta.

HY53 — \ B
HY52 A\ AN
e, \// """"" \\/
HY5 .
&
"
A
| | | 7866d08/0911
(1) (2) (3)
Kuva 11: Ohjelmavaiheet, kaksiportainen poltin, analogialahtoé
Jaahdytyssaadin Jos laitteen toimintasuunnaksi on valittu jdahdytyssaadin, sita varten suositellut arvot
HYS4, HYS5 ja HYS6 patevat.
Saadin aktivoi pienkuormakaytdssa liitettyna olevan jaahdytyskoneikon mitatulle
lampdtilalle korkeasta tosiarvosta lahtien. Nimelliskuormakaytdssa toista tehotasoa ja
siten jaahdytystehoa ohjataan releiden K2 ja K3 tai analogiatulon kautta.
Reagointikynnys (q) laskee automaattisesti (nyt painvastaisessa jarjestyksessa)
pisteen, josta jadhdytystehoa taytyy nostaa.
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5.3 Polttimen poiskytkenta

Jos anturiin tulee vaurio, saadin ei voi valvoa tosiarvoa (analogiatulo InP1). Ennen
ylikuumenemista tapahtuu turvallisuussyista polttimen automaattinen poiskytkenta.
Sama patee myds ulkoisen asetusarvon mittaukseen analogiatulon InP2 kautta.

Toiminnot e Poltin pois paalta
o Kolmipistelaht6 toimielimen sulkemista varten
¢ Automaattinen saatétoiminto paattyy
o Kasikayttd paattyy
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5.4 Asetusarvon esiasetus

Asetusarvot (SP1, SP2 tai dSP) esivalitaan nappaimiston tai PC-ohjelmiston ACS411
kautta saadettyjen asetusarvorajojen puitteissa. Asetusarvoa on mahdollista siirtaa
analogisesti tai bindarisesti, vaihtaa ulkoisella koskettimella tai siihen voidaan vaikuttaa

saasta riippuvaisesti.

= Viittaus!

Katso luku 8.8 Binaaritulo binF

Binaaritulo

binaarinen siirto
asetusarvoon dSP

Asetusarvon vaihto Siirto D1 Tietoja
SP1 Analogisesti InP2:n Auki Viittaus!
kautta o Katso luku 5.4.1 Asetusarvon vaihto
Sp2 Analogisesti InP2:n Kiinni SP1/SP2 tai asetusarvon siirto
kautta analogisesti InP2:n kautta
SP1 Auki Viittaus!

- = | Katso luku 5.4.2 Asetusarvon vaihto SP1
Ulkoinen asetusarvo Kiinni / ulkoinen asetusarvo InP2:n kautta
InP2:n kautta

Asetusarvo SP1

analogisesti InP2:n Auki

kautta, ilman binaarista Viittaus!

siirtoa o Katso luku 5.4.3 Asetusarvon siirto SP1

Asetusarvo SP1 analogisesti InP2:n / bin&arisesti dSP.n

analogisesti InP2:n Kiinni kautta

kautta, bindarinen siirto

asetusarvoon dSP

Ulkoinen asetusarvo

InP2:n kautta, ilman Auki ..

bingérists siirtoa Viittaus! .

- Katso luku 5.4.4 Ulkoinen asetusarvo,

Ulkoinen asetusarvo = N . i

InP2:n kautta, o asetusarvon siirto binaarisesti dSP.n
Kiinni kautta
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5.4.1 Asetusarvon vaihto SP1 / SP2 tai asetusarvon siirto

analogisesti InP2:n kautta

=> Katso luku 8.3 Analogiatulo inP3

=> Katso luku 5.5 Saéolosuhteista
riippuvainen asetusarvon ohjaus
=> Katso luku 7 Parametrointi PA-A

inP3 (ulkolampétila)

56n3=1,2

Lammityskayra

Tehdasasetus: At { = -10,
HE | = 60, A = 20, HES = 50

Toiminto i~P3:
=> Katso luku 8.3 Analogiatulo inP3

Fr3 = 0 ei toimintoa

FrC3 =1 sadolosuhteista riippuvainen

asetusarvo

Sp { nappaimistosyoton kautta

SP { sdaanturin kautta

Binaaritulon D1 toiminto:

o T
=

O | o
2()10

bni=

bni=

bni=0/3

Asetusarvon siirto binaaristi

Asetusarvon vaihto

liman toimintoa, halytystulo

Asetusarvon vaihto:

()_‘| D1 auki
Spe nappaimistdsyoton kauttal—O—'

D1 kiinni

Toiminto P2 : Frl2=2

7867a19fi/0419

Asetusarvon siirto analogisesti inP2:n kautta

Bindéritulon D1 kytkenta:
=> Katso luku 4.3 Liitantapaikat

SPHILH:

/

SPlolio

v

Aktiivinen asetusarvo

Kuva 12: Asetusarvon vaihto tai asetusarvon siirto
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5.4.2 Asetusarvon vaihto SP1 / ulkoinen asetusarvo InP2:n

kautta
=> Katso luku 8.3 Analogiatulo inP3 inP3 (ulkolampatila)
SEn3 = 1, 2
=> Katso luku 5.5 Saéolosuhteista Lammityskayra
riippuvainen asetusarvon ohjaus ehdacasellcIt=E10
=> Katso luku 7 Parametrointi PA-A He { = 60, AL2 - 20 HE2 Z 50

Toiminto inP3:
=> Katso luku 8.3 Analogiatulo i~P3

Fr[3 = 0 ei toimintoa

FrC3 = 1 sddolosuhteista riippuvainen
asetusarvo

Sp { sadanturin kautta

Sp | ndppaimistdsyoton kautta 0% 1

Toiminto nP2 : Frl2 =1

Ulkoinen asetusarvo inP2:n kautta

Binaaritulon D1 toiminto:
2 0
1
bri=2 bni= bri=0/3
Asetusarvon siirto binaaristi Asetusarvon vaihto llman toimintoa, halytystulo
Asetusarvon vaihto: D1 auki O'— D1 kiinni
% 7867a20fi/0419
SPHIcLH
SPLIollo
Binaaritulon D1 kytkenta:
= Katso luku 4.3 Liitantapaikat +
Aktiivinen asetusarvo
Kuva 13: Asetusarvon vaihto SP1 / ulkoinen asetusarvo
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5.4.3 Asetusarvon siirto SP1 analogisesti InP2:n / binaarisesti

dSP:n kautta

=> Katso luku 8.3 Analogiatulo inP3 inP3 (ulkolampétila)

56n3=1,2

=> Katso luku 5.5 Sadolosuhteista Lammityskayra
riippuvainen asetusarvon ohjaus Tehdasasetus: FE I =-10

=> Katso luku 7 Parametrointi PA-A He { = 60. AL2 = 20. HE2 = 50

Toiminto inP3:

=> Katso luku 8.3 Analogiatulo inFP3

== - — -
£nC3 = 0 ei toimintoa Fal3 ;sseatzglg):’t;htelsta riippuvainen
Sp | néppaimistdsy6ton kautta 0% 1 S {saaanturin kautta

Toiminto i-P2 : Frld= 2 +

Asetusarvon siirto analogisesti inP2:n kautta

Binaaritulon D1 toiminto:

2 0
1

bni= bni= bni=0/3

Asetusarvon siirto binaaristi Asetusarvon vaihto liman toimintoa, halytystulo

Asetusarvon vaihto:

D1 kiinni

._O_l

dsP

0,0 1
D1 auki
7867a21fi/0419 SPHIoLH
SPLollo
Binaaritulon D1 kytkenta: +
=> Katso luku 4.3 Liitantapaikat

Aktiivinen asetusarvo
Kuva 14: Asetusarvon siirto analoginen / binaarinen
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5.4.4 Ulkoinen asetusarvo, asetusarvon siirto binaarisesti dSP:n

kautta

= Katso luku 8.2 Analogiatulo "2 | Toiminto P2 : Frla= 1

Ulkoinen asetusarvo inP2:n kautta

Binaaritulon D1 toiminto: g/o

bri=2 bni=

bni=0,3

Asetusarvon siirto binaaristi Asetusarvon vaihto

liman toimintoa

, halytystulo

Asetusarvon vaihto:

D1 kiinni

e

d5P

0,0

D1 auki

7867a22fi/0419

Bindaritulon D1 kytkenta:
=> Katso luku 4.3 Liitantapaikat

SPHIGLH,

/

SPLoo

v

Aktiivinen asetusarvo

Kuva 15: Ulkoinen asetusarvo, asetusarvon siirto binaarisesti dSP:n kautta
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5.5 Saaolosuhteista riippuvainen asetusarvon
ohjaus

RWEF55 voidaan konfiguroida niin, etta sadolosuhteista riippuvainen asetusarvon
ohjaus aktivoituu liitettdessa saaanturi LG-Ni1000 tai Pt1000.

= Viittaus!
Katso luku 8.3 Analogiatulo InP3

Saaolosuhteista riippuvaiseen asetusarvon ohjaukseen ei kayteta senhetkista
ulkolampdtilaa, vaan vaimennettua ulkolampétilaa rakennuksen aikakayttaytymisen
ottamiseksi huomioon.

Tama vaimennettu ulkolampdtila saadaan nykyisesta ulkolampétilasta ja
suodatinvakiosta. RWF55:ssa tata suodatinarvoa (parametri dF3) voi saataa.
Jannitekatkon aikana tdma suodatin nollaantuu. Minimi ja maksimi asetusarvo voidaan
saataa asetusarvoalarajan SPL ja asetusarvoylarajan SPH avulla.

Toiminta-alueen alaraja oLLo ja toiminta-alueen ylaraja oLHi suojaavat jarjestelmaa
myds sen lampdtilarajojen ylitykselta.

i Huomaal!

Jokainen RWF55 taytyy johdottaa erikseen saaanturiin (ei rinnakkaiskytkentaa).
Tama toiminto on optimoitu kayttévesikayttoisille Iammitysjarjestelmille.

Lammityskayra Lammityskayra kuvaa kattilalampatilan asetusarvon riippuvuutta ulkolampétilasta. Sita
maarittad kaksi tukipistetta. Kayttaja maarittelee kahdelle ulkolampétilalle kulloinkin
halutun kattilalampdtilan asetusarvon. Niista lasketaan lammityskayra saaolosuhteista
riippuvaiselle asetusarvolle. Kattilalampdtilan tehollista asetusarvoa rajoitetaan
asetusarvon ylarajalla SPH ja asetusarvon alarajalla SPL.

Asetusarvo (°C)

A
»
<t
<
&
1 o
1 ©
' S
[} [ce)
1 [
1
1 ]
] 1
1 1
] ]
4 ' .
1 ]
] ]
1 ]
1 ]
: = = l = —>
+20 10 0 10 Ulkolampdtila (°C)
At AE
Kuva 16: Lammityskayran jyrkkyys
Kumpikin tukipiste asetetaan parametritasolla.
= Viittaus!
Katso luku 7 Parametrointi PArA.
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dahdytyssaadin

5.6 Reagointikynnys (q)

Reagointikynnys (q) maarittaa, miten pitkaan ja miten voimakkaasti tosiarvo saa laskea
ennen kuin tapahtuu vaihto nimelliskuormakayttdéon.

Sisainen matemaattinen laskelma maarittaa integraalitoiminnon avulla kaikkien
pintaosien summan geff = q1 + g2 + g3 kuvan mukaisesti.

Tama tapahtuu aina vain silloin, kun saatépoikkeama (x-w) alittaa
paallekytkentakynnyksen HYS1 arvon. Integraalin muodostus keskeytetaan tosiarvon
noustessa. Kun geff ylittaa esiasetetun reagointikynnyksen (q) (saadettavissa
parametritasolla), toinen poltinporras tai kolmivaihesaadin/portaaton saadin aktivoi
lopulta toimielimen AUKI. Kun tosiarvo saavuttaa halutun asetusarvon, tapahtuu
nollaus geff = 0.

Lampdtila (°C)

A

RN A

7866d09fi/0419 . t

Kuva 17: Ohjelmavaiheet, reagointikynnys (q)

Kuormasta riippuvaisen kytkeytymisen etuna on aikariippuvaiseen kytkeytymiseen
nahden se, etta tosiarvon dynamiikka mitataan.

Lisaksi tama tosiarvon seuranta takaa pienkuormakayton ja nimelliskuormakayton
valisella siitymaalueella materiaalia suojaavan kaynnistystiheyden ja siten
poltinkomponenttien pidemman kestoian.

Reagointikynnys (q) toimii niin ikdan painvastaisella tavalla jaahdytyssaatimessa.
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Lukitus

Lammityssaadin

5.7 Jarjestelman kylmakaynnistys

Huomaa!

Toiminnot Jarjestelman kylmakaynnistys ja Lampodshokkisuoja (TSS) ovat keskenaan
lukittuja.

Vain yksi toiminto voidaan aktivoida eika koskaan kumpaakin samanaikaisesti.

Jos lammitysjarjestelma on ollut pidemman aikaa pois paalta, tosiarvo on laskenut alas.
Saadin aloittaa saatdétoiminnan nopeuttamiseksi valittdomasti nimelliskuormakaytolla
heti, kun saatépoikkeama (x-w) on alittanut tietyn raja-arvon.

Tama raja-arvo lasketaan kaavalla:

Raja-arvo = 2 x (HYS1-HYS3)

Tassa tapauksessa reagointikynnys (q) on toimimaton toimintatavasta ja
saatosuureesta (lampdtila, paine) riippumatta.

Esimerkki Toimintatapa: Moduloiva kolmipistelahto
HYS1=-5K
HYS3 = +5 K
w =60 °C
Raja-arvo =2 x(-5-5)=2x(-10)=-20K
Jos tosiarvo alittaa 40 °C, lammitystoiminta alkaa pienkuormakayton sijasta heti
nimelliskuormakaytolla.
&
°C
HY53 B
m
u
o
I
u
a
=
>
o™~
X —]
T
A H H H . i
v
7866d10/0911
Kuva 18: Ohjelmavaiheet, jarjestelman kylmakaynnistys
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Jaahdytyssaadin Jarjestelman kylmakaynnistys toimii myos kylmasaatimena kaytettaessa.

Raja-arvo lasketaan seuraavasti:
Raja-arvo = 2 x (HYS4-HYS6)

Esimerkki Toimintatapa: Moduloiva kolmipistelahto
HYS4 = 5K
HYS6 = -5 K
w=-30°C
Raja-arvo =2 x (5 + 5) =2 x (10) = +20 K

Jos tosiarvo ylittaa -10 °C, jadhdytystoiminta alkaa pienkuormakayton sijasta heti
nimelliskuormakaytolla.
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5.8 Lamposhokkisuoja (TSS)

Lukitus Huomaa!

Toiminnot Jarjestelméan kylmakaynnistys ja Lamposhokkisuoja (TSS) ovat keskenaan

lukittuja.

Vain yksi toiminto voidaan aktivoida eika koskaan kumpaakin samanaikaisesti.
Lampdshokkisuoja (TSS) on kytketty tehdasasetuksena pois paalta ja sen voi kytkea
paalle konfigurointitasolla.

Viittaus!

Katso luku 8.5 Lampdshokkisuoja (TSS) rAFC.

Toiminta Toiminto aktivoituu automaattisesti, kun sdadettavissa olevan raja-arvon rAL tosiarvo

alittuu (jaahdytyssaatimessa ylittyy). Tassa tapauksessa asetusarvoon ajetaan
ramppitoiminnon kautta.
Gradientti ja rampin kaltevuus rASL ovat sdadettavissa. Asetusarvoramppi ymparéidaan
tédssa symmetrisella toleranssialueella toLP. Jos tosiarvo poistuu tdman
kaynnistysvaiheen aikana toleranssialueelta, asetusarvoramppi pysaytetaan niin
pitkaksi aikaa, kunnes tosiarvo on jalleen toleranssialueella. Kadynnistysvaihe paattyy
heti, kun ramppitoiminnon asetusarvo on saavuttanut lopullisen asetusarvon SP1.

Huomaa!

Saadin toimii pienkuormakaytdssa lampdshokkisuojan (TSS) ollessa aktivoituna.

Reagointikynnys (q) on aktiivinen.

Lampdtila
A

5P 2

AL
etP | 31

t1 t2 t3 t4 t
Kuva 19: Lampdshokkisuoja (TSS)
Selitykset
— Asetusarvo (w)
weemewme  Tosiarvo (x)
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Kaynnistyminen

Normaalinaytto

Parametrien esitys

Automaattinen
saatotoiminto

6 aytto

6.1 Nayton ja painikkeiden merkitys

Polttimen aktivointi
Toimielin KIINNI / porras 1
Toimielin AUKI / porras 2
| Kaksiportainen toimintatapa

SIEMENS

| Tosiarvonaytto (punainen)
ja parametriarvo

— USB-LED

Tiedonsiirto

litdnnan kautta ~ | < | Asetusarvonaytto (vihrea)

ja parametrisymboli
@ V A &2 Ko Q| Lampéshokkisuoja

— Halytystoiminto

Arvon pienentdminen ——@ @— Arvon suurentaminen

Painike ESC — —— Painike Enter

RWF55.X

7867203fi/0419

Kuva 20: Nayton ja painikkeiden merkitys

Kummassakin 7-segmenttindytéssa (punainen ja vihred) nakyy poikkiviivoja ja kaikki
LED:t syttyvat noin 5 sekunnin ajaksi.

Ylanaytossa (punainen) nakyy tosiarvo.
Alanadytossa (vihred) nakyy asetusarvo.

Viittaus!
Katso luku 8.9 Naytto diSP

Parametreja syotettdessa nakyvat parametrisymboli (vihred) ja asetettu arvo
(punainen).

Tosiarvonaytdssa (punainen) nakyy tosiarvo ja asetusarvondytdssa (vihred) vilkkuu
teksti tUnE.

= Viittaus!

Katso luku 9.1 Automaattinen saatétoiminto nimelliskuormakaytossa
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Vilkkuva Tosiarvonaytdssa (punainen) vilkkkuu 9999 — halytysilmoitus.

tosiarvonaytto
= Viittaus!
Katso luku 13. Vianetsinta ...

Kasikaytto Tosiarvonaytdssa (vihred) vilkkuu teksti HAnd.

= Viittaus!
Katso luku 6.4 Kasikayttd, moduloiva poltin
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6.2 Normaalinaytto

Jannitteensyo6ton paallekytkennan jalkeen nayttéon ilmestyy ensiksi noin 5 sekunnin

ajaksi poikkiviivoja.

SIEMENS

7867211/0612

<

@& V A T Ké [

(2N 70

Kuva 21: Aloitusnayttd

Tila naytetaan sen jalkeen normaalinayttona.
Tehdasasetuksena tdssa naytetdan tosiarvo ja aktiivinen asetusarvo.

Muita arvoja voidaan tuoda naytt6dn konfigurointitason tai PC-ohjelmiston ACS411

kautta.

= Viittaus!
Katso luku 8.9 Naytt6é diSP

Tata kautta voidaan aktivoida kasikayttd, automaattinen saatétoiminto, kayttotaso,

parametritaso ja konfigurointitaso.

Suurenna asetusarvoa SP1
(tehdasasetus)

Normaalindytto

ge-

7867d111i/0419

©

Pienenna asetusarvoa 5F !

(tehdasasetus)
@

tai Timeout

Kuva 22: Normaalinayttd

PR-A

ConF

Kayttotaso 0F -
Muokattavissa:
SP 5 Cctai dSP

Vain naytto:
P I, P2, IAP3, SPEoder Y

Navigointiperiaate

Yksi taso
taaksepain

4—

Seuraaval/edellinen parametri

!
®

©
!

Yksi taso
alemmaksi

G
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Asetusarvon
vaihtaminen

SP1

SP2

dsp

Timeout

40/92

6.3 Kayttotaso

Tama taso kaynnistetdaan normaalinaytolta.

Asetusarvoja SP1, SP2 tai dSP voidaan muuttaa.

Analogiatulojen InP1, InP2, InP3 seka SPE (ulkoinen asetusarvo) ja Y (senhetkinen
saatdtaso valilla 0 - 100 %) arvot voidaan nayttaa.

Vaihda SP1, SP2 tai dSP.

Paina normaalinaytolta painiketta , nayttéon tulee OPr.

Paina painiketta , nayttéon tulee SP1.
Paina painiketta , SP1 vilkkuu.

Saada painikkeella @ja @ haluamasi asetusarvo ja kuittaa painamalla .

SP2 tulee nayttddn vain, kun asetusarvon vaihto on asetettuna (bindaritulo binl = 1).

Paina normaalinaytolta painiketta , nayttoon tulee OPr.
Paina painiketta , nayttéon tulee SP1.

Vaihda painikkeella @ asetukseksi SP2.

Paina painiketta , SP2 vilkkuu.

Saada painikkeella @ja @ haluamasi asetusarvo ja kuittaa painamalla .

dSP tulee nayttddn vain, kun asetusarvon siirto on asetettuna (binaaritulo binl = 2).

Paina normaalinaytolta painiketta , nayttoon tulee OPr.
Paina painiketta , nayttdon tulee SP1.

Vaihda painikkeella @ asetukseksi dSP.

Paina painiketta , dSP vilkkuu.

Saada painikkeella @ja @ haluamasi siirtoarvo ja kuittaa painamalla .

Timeout noin 180 sekunnin kuluttua.

Huomaa!

Ellei asetusarvoa tallenneta, Timeoutin tout jalkeen tapahtuu paluu normaalindyttéon
ja vanha asetusarvo sailyy.

Arvo muuttuu vain sallitulla arvoalueella.
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Kolmivaihesaidin *

Portaaton saadin *

*

6.4 Kasikaytto, moduloiva poltin

Huomaa!

Kasikayttd voidaan aktivoida vain, kun rele K1 on aktiivinen

termostaattitoiminnon kautta. Jos termostaattitoiminnon rele K1 kytkeytyy kasikayton
aikana ei-aktiiviseksi, kasikayttd paattyy.

Paina painiketta @ 5 sekunnin ajan.

HAnd ilmestyy alandyttodn vuorotellen kasikayton arvon kanssa (kun portaaton saadin).

Polttoaine-ilmasuhteen ohjauksen avaus ja sulkeminen painikkeilla @ja ®

Rele K2 ajaa toimielintd AUKI niin kauan kuin painiketta @ painetaan.
Rele K3 ajaa toimielinta KIINNI niin kauan kuin painiketta @ painetaan.

Toimielimen molemmat keltaiset nuolet ilmaisevat, kun reletta K2 ajetaan AUKI ja
relettd R3 KIINNI.

Vaihda saatétasoa painikkeilla @ja @
Valitse uusi vilkkuva saatétaso painikkeella .

Analogialaht6 ilmaisee tehdasasetuksen yhteydessa senhetkisen saatttason.

Automaattikayttdon palataan painamalla painiketta @ 5 sekunnin ajan.

Huomaa!
Kasikayttoa aktivoitaessa saatotasoksi asettuu ensin 0, kunnes painikkeita painetaan
uudelleen.
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6.5 Kasikaytto, kaksiportainen poltin

Huomaal!
=

Kasikayttd voidaan aktivoida vain, kun rele K1 on aktiivinen
termostaattitoiminnon kautta. Jos termostaattitoiminnon rele K1 kytkeytyy kasikaytén
aikana ei-aktiiviseksi, kasikaytto paattyy.

*
Paina painiketta @ 5 sekunnin ajan.
* Paina lyhyesti painiketta @
Rele K2 / K3 Analogialahto A-/ A+
Rele K2 on aktiivinen Analogialaht6 tuottaa suurimman arvon
Rele K3 ei ole aktiivinen (asetuksesta riippuen DC 10 V tai 20 mA)
Toimilaite ajaa AUKI
Tai paina lyhyesti painiketta ®
Rele K2 /| K3 Analogialdhto A-/ A+
Rele K2 ei ole aktiivinen Analogialaht6 tuottaa pienimman arvon
Rele K3 on aktiivinen (asetuksesta riippuen DC 0 V, 4 mA tai 0 mA)
Toimilaite ajaa KIINNI
* &)
Automaattikayttéon palataan painamalla painiketta 5 sekunnin ajan.
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6.6 Automaattisen saatotoiminnon kaynnistys

Kaynnistys Paina painikkeita @ + ® 5 sekunnin ajan.

Keskeytys * Keskeyté painamalla @ + @

SIEMENS

> .

Q@ V A J K [

7867204/0612

Kuva 23: Automaattisen saatétoiminnon naytto

Automaattinen saatétoiminto on paattynyt, kun tUnE ei enaa vilku.
Mitatut parametrit otetaan automaattisesti kayttoon!

e Huomaal!

tUnE ei ole kaynnistettavissa kasikaytossa eika pienkuormakaytéssa.
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6.7 Ohjelmistoversion naytto

Paina painikkeita + @

SIEMENS

-

Q& V A & K |

7867205/0612

Kuva 24: Ohjelmistoversion nayttd

Segmenttitesti *  Paina painikkeita ) + (&) viela kerran.

SIEMENS

]

@ V A & K|

7867225/0612
Kuva 25: Segmenttitestinaytté

Kaikkiin nayttdsegmentteihin ja LED:ihin syttyy valo, tosiarvonayttd (punainen) vilkkuu
noin 10 sekunnin ajan.
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7 Parametrointi PArA

Tassa asetetaan parametrit, jotka liittyvat valittdmasti sdatimen sovitukseen saatoévaliin
jarjestelman kayttéonoton jalkeen.

Huomaal!

Yksittaisten parametrien naytto riippuu saatimen tyypista.

Normaalindytto

>2's

tai Timeout

Navigointiperiaate

!
®

©

Yksi taso
taaksepain

4_

L

Yksi taso
alemmaksi

—>

Seuraava/edellinen parametri

Kuva 26: Parametrointi

7867d12fi/0419

Paasy talle tasolle voidaan lukita.

Viittaus!

Katso luku 8.9 Naytt6 diSP

Paina normaalindytolta painiketta , nayttéon tulee OPr.

‘ Kayttdtaso OPr

ge-
PAR-A —_—

ConF

Parametritaso FA-A
Pb i, dk, rk, db, EE

Lammityssaadin: HYS {, H452, HY53
Jadhdytyssaadin: HY54, H455, HY56

g, AE 4 HE | A2, HE2

Paina painiketta @ nayttdon tulee PAra.

Konfigurointitaso ConF
Analogiatulot P

Saadin Crkr
Lampdshokkisuoja ~AFC

Halytystoiminto AF

Saatolahdot OukP
Binaaritulot b AF
Nayttd o 5P
Liitanta InEF

Paina painiketta , parametritason ensimmainen parametri tulee nayttoon.
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Saadinparametrien
nayttod

Alemmassa asetusarvonaytossa (vihrea) nakyy parametri ja ylemmassa
tosiarvonaytdssa (punainen) arvo.

SIEMENS

7867206/0612

Parametri Nayttéo | Arvoalue 'lll':hdasaset Huomautus
Proportionaalialue * Pbl Merkit 1 - 9999 10 Vaikuttaa saatimen P-toimintaan.
Vaikuttaa sdatimen D-toimintaan.
Johdannaisaika dt 0-9999 s 80 Kun arvo on dt = 0, sdadin ei nayta D-
toimintaa.
Vaikuttaa saatimen |-toimintaan.
Palautusaika rt 0-9999s 350 Kun arvo on rt = 0, sdadin ei nayta I-
toimintaa.
Kolmipistelahdolle
YA R - - B
Kuollut alue . 100%
(neutraali alue) * db Merkit 0,0 - 999,9 1 ‘ R
W X
-100%- 7866d13/0911
Toimielimen Genutzter Laufzeitbereich des Stellventils
kayntiaika t 10-3000s 15 bei 3-Punktschrittreglern.
Paallekytkentakynnys Merkit -1999 ... - Viittaus!
Lammityssaadin * HYS1 0,0 Katso luku 5.2 Nimelliskuormakayttod
Poiskytkentakynnys
. Viittaus!
Porras Il HYS2 Merkit 0,0 - HYS3 3 = Katso luku 5.2 Nimelliskuormakaytto
Lammityssaadin *
Lammityssaatimen . Viittaus!
- =
poiskytkentakynnys * HYS3 Merkit 0,0 - 9999 5 Katso luku 5.2 Nimelliskuormakaytto
Paallekytkentdkynnys Viittaus!
. ) = !
Jashdytyssaadin * HYS4 Merkit 0,0 - 9999 S Katso luku 5.2 Nimelliskuormakayttd
Poiskytkentakynnys ..
. Viittaus!
- - =
P.gfras ! an i g HYS5 Merkit HYS6 - 0,0 3 Katso luku 5.2 Nimelliskuormakéyttd
Jaahdytyssaadin
Jaahdytyssaatimen Merkit -1999 ... 5 = Viittaus!
poiskytkentakynnys ° HYS6 0,0 Katso luku 5.2 Nimelliskuormakaytto
- Viittaus!
- =
Reagointikynnys 9 0.0-999.9 0 Katso luku 5.6 Reagointikynnys (q)
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SIEMENS

7867206/0612

Tehdasaset

Parametri Naytto Arvoalue us Huomautus

Ulkolampatila, Atl -40...120 -10 = Viittaus!

tukipiste 1 Katso luku 5.5 Saéolosuhteista
riippuvainen asetusarvon ohjaus

Kattilalampétila, Htl SPL...SPH 60 = Viittaus!

tukipiste 11 Katso luku 5.5 Sééolosuhteista
riippuvainen asetusarvon ohjaus

Ulkolampdtila, A2 -40...120 20 = Viittaus!

tukipiste 2 1 Katso luku 5.5 Saaolosuhteista
riippuvainen asetusarvon ohjaus

Kattilalampétila, HE2 SPL...SPH 50 = Viittaus!

tukipiste 2 *

Katso luku 5.5 Sa&olosuhteista
riippuvainen asetusarvon ohjaus

" Desimaalipaikan asetus vaikuttaa tdhan parametriin

&

Huomaa!
Jos saadinta kaytetaan pelkkana kolmivaihesaatimena tai portaattomana saatimena

ilman polttimen aktivointitoimintoa (1P, 1N), parametrin HYS1 arvoksi tulee asettaa 0,

parametrien HYS2 ja HYS3 maksimi arvo.

Muutoin esim. kaytettaessa toimituksen aikaisia parametreja HYS1 (tehdasasetus -5),
kolmivaihesaadin aktivoituu vasta saatopoikkeaman ollessa -5 K.

47/92
Smart Infrastructure Kayttajan kasikirjia RWF55... CC1U7867fi
7 Parametrointi PArA 18.01.2019




8 Konfigurointi ConF

Tassa tehdaan asetukset (esim. mittausarvojen keruu ja saadintyyppi), joita tarvitaan jo
tietyn jarjestelman kayttodnottoon ja joita sen vuoksi taytyy muuttaa vain harvoin.

Normaalindytto

oPr \ Kayttotaso OP-

Parametritaso PA-A

o |Phidk b b EE

Lammityssaadin: H45 i, HY52, HY53

@ Jadhdytyssaadin: HY5H, HHSS, HHSE

g, RE L HE 1, AEe, HEZ

7867d12fi/0419

>2s
tai Timeout
Navigointiperiaate
T Konfigurointitaso Conf
Yksi taso @ Yksi taso fof = Analogiatulot in?
taaksepéin alemmaksi Saadin Crkr

-« _> Lampdoshokkisuoja ~AFC

Halytystoiminto AF
Saatélahdot OutP

l Binaaritulot b F
A i i  cp
Seuraava/edellinen parametri Naytto o5

Liitanta =

Kuva 27: Konfigurointi
Paasy talle tasolle voidaan lukita.

= Viittaus!
Katso luku 8.9 Naytto diSP

i Huomaal!

Tehdasasetukset nakyvat seuraavien taulukkojen sarakkeissa Arvo / Vaihtoehdot ja
Kuvaus lihavoituina.
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8.1 Analogiatulo InP1
Talla tulolla mitataan tosiarvo.

ConF =» InP = InP1 =

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Anturityyppi 1 Vastuslampomittari Pt100 3-johdin
SEnl 2 Vastuslampomittari Pt100 2-johdin
Sensor type 3 Vastuslampomittari Pt1000 3-johdin
4 Vastuslampomittari Pt1000 2-johdin
5 Vastuslampoémittari LG-Ni1000 3-johdin
6 Vastuslampoémittari LG-Ni1000 2-johdin
7 0-1350hm
8 Cu-CuNi T
9 Fe-CuNi J
10 NiCr-Ni K
11 NiCrSi-NiSi N
12 Pt10Rh-Pt S
13 Pt13Rh-Pt R
14 Pt30Rh-Pt6Rh B
15 0-20 mA
16 4-20mA
17 0-10V
18 0-5V
19 1-5V
Mittausarvon -1999... Mittausarvon korjauksella (siirtyma) mitattua arvoa voi korjata tietyn verran
korjaus 0... ylés- tai alaspain.
OFF1 +9999
Offset Esimerkkeja:
Mittausarvo Siirtyma Nayttéarvo
2947 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0

A Huomio!

mitattua arvoa.

Mittausarvon korjaus:
Saadin kayttaa laskelmaansa korjattua arvoa (naytettavaa arvoa). Tama arvo ei vastaa mittauspaikasta

Mittausarvon korjaustoiminnon virheellinen kayttd (esim. mittausarvojen liiallinen korjaus — mittausvirheet
vain valiaikaisia), voi aiheuttaa jarjestelman ei-toivottuja tiloja.

Nayton alku

SCL1
Scale low level

Nayton loppu

SCH1
Scale high level

-1999... Kun mittausarvoanturia kaytetdan normaalisignaalilla, tdssad kohdennetaan
0... fysikaalinen signaali nayttdarvoon.
+9999

Esimerkki: 0 - 20 mA =0- 1500 °C
-1999... Fysikaalisen signaalin alue voi ylittya ja/tai alittua 20 prosentilla, ilman etta
100... mittausalueen ylitysta / mittausalueen alitusta signaloidaan.
+9999
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Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Suodatinaikavakio 0.0... Toisen tason digitaalisen tulosuodattimen sovitukseen (aika sekunneissa; 0
dF1 0.6... sekuntia = suodatin pois).
Digital filter 100.0
Jos tulosignaalissa tapahtuu akillinen muutos, tietyn ajan jalkeen, joka
vastaa suodatinaikavakioita dF, mitataan noin 26 % muutoksesta (2 x dF:
noin 59 %; 5 x dF: noin 96 %).
Kun suodatinaikavakio on suuri:
e Hairidsignaalien korkea vaimennus
e Tosiarvonayton hidas reagointi tosiarvomuutoksiin
e Alhainen rajataajuus (alipdastésuodatin)
Lampotilayksikko 1 | Celsiusaste
unit 2 Fahrenheitaste
Temperature unit
Lampdtila-arvojen yksikko
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8.2 Analogiatulo InP2

Talla tulolla voidaan asettaa ulkoinen asetusarvo tai suorittaa asetusarvon siirto.

ConF =» InP = InP2 =

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Toiminto 0 Ei toimintoa
FnC2 1 Ulkoinen asetusarvo (nayttd SPE)
2 Asetusarvon siirto (nayttoé dSP)
3 Séaéatdtason kuittausilmoitus
Anturityyppi 1 0-20 mA
SEn2 2 4-20mA
Sensor type 3 0-10V
4 0-5V
5 1-5V
6 Vastuksen etaanturi 0 - 1200 Q
Mittausarvon -1999. Mittausarvon korjauksella (siirtyma) mitattua arvoa voi korjata tietyn verran
korjaus 0... ylos- tai alaspain.
OFF2 +9999
Offset Esimerkkeja:
Mittausarvo Siirtyma Nayttdarvo
2947 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0

Huomio!

N

Mittausarvon korjaus:

Saadin kayttaa laskelmaansa korjattua arvoa (naytettavaa arvoa). Tama arvo ei vastaa mittauspaikasta

mitattua arvoa.

Mittausarvon korjaustoiminnon virheellinen kayttd (esim. mittausarvojen liiallinen korjaus — mittausvirheet
vain valiaikaisia), voi aiheuttaa jarjestelman ei-toivottuja tiloja.

Nayton alku -1999... Kun mittausarvoanturia kaytetdan normaalisignaalilla, tdssa kohdennetaan
SCL2 0... fysikaalinen signaali nayttdarvoon.
Scale low level +9999

Esimerkki: 0 - 20 mA =0 - 1500 °C
Nayton loppu -1999...
SCH2 100... Fysikaalisen signaalin alue voi ylittya ja/tai alittua 20 prosentilla, ilman etta
Scale high level +9999 mittausalueen ylitysta / mittausalueen alitusta signaloidaan.
Suodatinaikavakio 0.0... Toisen tason digitaalisen tulosuodattimen sovitukseen (aika sekunneissa; 0
dF2 2. sekuntia = suodatin pois).
Digital filter 100.0

Jos tulosignaalissa tapahtuu akillinen muutos, tietyn ajan jalkeen, joka
vastaa suodatinaikavakioita dF, mitataan noin 26 % muutoksesta (2 x dF:
noin 59 %; 5 x dF: noin 96 %).

Kun suodatinaikavakio on suuri:

e Hairiésignaalien korkea vaimennus

e Tosiarvonayton hidas reagointi tosiarvomuutoksiin
e Alhainen rajataajuus (alipadstésuodatin)
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8.3 Analogiatulo InP3

Talla tulolla mitataan ulkolampétila.

ConF = InP = InP3 >

Parametri Arvo / Kuvaus

vaihtoehd

ot
Anturityyppi 0 Poiskytketty
SEn3 1 Vastuslampomittari Pt1000 2-johdinkytkennalla
Sensor type 2 Vastuslampoémittari LG-Ni1000 2-johdinkytkennalla
Toiminto 0 | Ei toimintoa
EnC3 1 Saaolosuhteista riippuvainen asetusarvo
Mittausarvon -1999... Mittausarvon korjauksella (siirtyma) mitattua arvoa voi korjata tietyn verran
korjaus 0... ylés- tai alaspain.
OFF3 +9999
Offset Esimerkkeja:

Mittausarvo Siirtyma Nayttéarvo
2947 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0

Huomio!

A

Mittausarvon korjaus:

Saadin kayttaa laskelmaansa korjattua arvoa (naytettdvaa arvoa). Tama arvo ei vastaa mittauspaikasta

mitattua arvoa.

Mittausarvon korjaustoiminnon virheellinen kaytté (esim. mittausarvojen liiallinen korjaus — mittausvirheet
vain valiaikaisia), voi aiheuttaa jarjestelman ei-toivottuja tiloja.

Suodatinaikavakio

drF3
Digital filter

0.0...
1278...
1500.0

Toisen tason digitaalisen tulosuodattimen sovitukseen (aika sekunneissa; 0
sekuntia = suodatin pois).

Jos tulosignaalissa tapahtuu akillinen muutos, tietyn ajan jalkeen, joka
vastaa suodatinaikavakioita dF, mitataan noin 26 % muutoksesta (2 x dF:
noin 59 %; 5 x dF: noin 96 %).

Kun suodatinaikavakio on suuri:

e Hairidsignaalien korkea vaimennus

e Tosiarvonayton hidas reagointi tosiarvomuutoksiin
e Alhainen rajataajuus (alipdastésuodatin)
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8.4 Saadin Cntr

Tassa asetetaan saadintyyppi, toimintasuunta, asetusarvorajat ja esiasetukset
automaattista optimointia varten.

ConF =» Cntr =

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Saadintyyppi 1 Kolmivaihesaadin
CtYP Portaaton saadin
Controller type
Toimintasuunta 0 Jaahdytyssaadin
CACt 1 Lammityssaadin
Control direction ) tY ©)
W "%
7866d14/0512
(0) = jadhdytyssaadin:
Séaatimen saatotaso (Y) on silloin >0, kun tosiarvo (x) on
asetusarvoa (w) suurempi.
(1) = [dammityssaadin:
Séaatimen saatotaso (Y) on silloin >0, kun tosiarvo (x) on
asetusarvoa (w) pienempi.
Asetusarvorajoituksen alku -1999... Asetusarvorajoitus estda arvojen syoton, jotka ovat esiasetetun
SPL 0... alueen ulkopuolella.
Setpoint limitation low +9999
Asetusarvorajoituksen loppu -1999... Asetusarvorajat eivat toimi, kun asetusarvoja asetetaan liitdnnan
SPH +100... kautta. Korjausarvo rajoitetaan arvoihin SPL/SPH ulkoisella
Setpoint limitation high +9999 asetusarvon korjauksella.
Automaattinen optimointi 0 Vapaa
1 Lukittu
Automaattinen optimointi voidaan estaa tai aktivoida vain PC-
ohjelmiston ACS411 kautta.
Jos tama toiminto on estetty PC-ohjelmiston ACS411 kautta, sita
ei voi kaynnistaa laitteen painikkeilla.
Asetus PC-ohjelmistossa ACS411
=» Saadin =» Automaattinen optimointi
Automaattinen optimointi on estetty myos, kun parametritaso on
lukittu.
Toiminta-alueen alaraja -1999... Huomaa!
olLLo +9999 &= Jos asetusarvo alittaa vastaavalla hystereesilla toiminta-
Lower operation range limit alueen alarajan, toiminta-alueen raja korvaa
paallekytkentédkynnyksen.
Toiminta-alueen ylaraja -1999... Huomaa!
OLHi +9999 & Jos asetusarvo ylittda vastaavalla hystereesilla toiminta-
Upper operation range limit alueen ylarajan, toiminta-alueen raja korvaa
poiskytkentédkynnyksen.
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8.5 Lamposhokkisuoja (TSS) rAFC

Laitetta voi kayttaa kiintean arvon saatimena ramppitoiminnon kanssa ja ilman.

ConF = rAFC =

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Toiminto 0 | Poiskytketty
FnCt 1 Gradientti Kelvin/minuutti
Function 2 Gradientti Kelvin/tunti
Huomaa!
& Lamposhokkisuoja (TSS) aktivoituu automaattisesti, kun FnCt = 1
tai 2 heti, kun tosiarvo alittaa (lammityssaadin) tai ylittaa
(jaadhdytyssaadin) saadettavissa olevan absoluuttisen raja-arvon
rAL.
Rampin kaltevuus 0.0... Rampin kaltevuuden maara (vain toiminnossa 1 ja 2).
rASL 999.9
Ramp slope
Rampin 2 x |[HYS1| | Toleranssialueen leveys (Kelvin-yksikk6ind) asetusarvon ymparilla
toleranssialue = (vain toiminnossa 1 ja 2)
tolP 10...9999

Tolerance band ramp

Lammityssaadin:

Pienin saadettavissa oleva arvo on tehdassaatbisena:

2 x [HYS1|=10K

Lampdshokkisuojassa (TSS) asetetaan asetusarvokayrélle toleranssialue
tosiarvon valintaa varten. Ramppi pysahtyy, kun tapahtuu raja-arvon ylitys tai
alitus.

= Viittaus!
Katso luku 5.8 Lampdshokkisuoja (TSS)

Jaahdytyssaadin:
Pienin sdadettavissa oleva arvo on tehdassaatoisena:
2 x [HYS4| =10 K

Huomaal!
(=

Ramppitoiminto keskeytyy anturin rikkoutuessa tai kasikaytdssa. Lahdoét toimivat samoin kuin
mittausalueen ylityksen / mittausalueen alituksen yhteydessa (konfiguroitavissa).

Toiminnot Jarjestelmén kylmakaynnistys ja LAmposhokkisuoja (TSS) ovat keskenaan lukittuja.
Vain yksi toiminto voidaan aktivoida eika koskaan kumpaakin samanaikaisesti.

Raja-arvo 0...250 Lammityssaadin:
raL Jos tosiarvo alittaa taman raja-arvon, asetusarvoon ajetaan ramppimaisesti,
Ramp limit kunnes saavutetaan lopullinen asetusarvo SP1.
Jaahdytyssaadin:
Jos tosiarvo ylittda tdman raja-arvon, asetusarvoon ajetaan ramppimaisesti,
kunnes saavutetaan lopullinen asetusarvo SP1.
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Raja-arvo AL suhteessa

asetusarvoon (w)

8.6 Halytystoiminto AF

ConF =» AF =

Halytystoiminnolla voidaan valvoa analogiatuloja. Raja-arvon ylittyessa aktivoituu
kytkentatoiminnasta riippuen monitoimirele K6. Halytystoiminnolla voi olla eri
kytkentatoimintoja (Ik1 - 1k8), ja ne voidaan saataa tiettyyn etaisyyteen aktiivisesta

asetusarvosta tai kiinteasta raja-arvosta.

Halytystoiminnoissa lk1 - 1k6 valvotaan tosiarvoa InP1 saadettavissa olevan raja-arvon
AL mukaan, jolloin absoluuttinen arvo on asetusarvosta (w) riippuvainen.

k1 k2
'Y -
1 Te | & 1 : i o
A T b S AR -
HYSE | . A I HYySe &A1Y i 5
1 I H ] i ! 2
Yia ! ' Y "
H [l !
! i
0 ' T 0 L X
w w
k3 k4
'Y 'y 3
1 : : :’E 1 : L] i
L R 2
Hose | : g HysE | | ; &
il g 1i8 ¢ 2
YiA ! AlY ! ~
H i ! I
1 H L]
0 i > X 0 1 > X
w w
k5 k6
1 ! T t L 1 ! 1 T o
LR ] VR =
- » = N - S
A - A AL W
i H 2 i T @
: 4 ! i R
[ H 1 }
. I
0 - *X 0 T X
w w
Kuva 28: Halytystoiminnot k1 - 1k6
Kiintea raja-arvo AL Halytystoiminnot Ik7 ja Ik8 voivat valvoa kaikkia analogiatuloja InP1 - InP3
saadettavissa olevan kiinteén raja-arvon AL mukaan.
k7 k8
Iy &
L i ] ! : g
i g : 2
e 8 R L,
YA = Ay
. - X : = X
0 AL 0 AL
Kuva 29: Halytystoiminnot Ik7 ja k8
55/92
Smart Infrastructure Kayttajan kasikirjia RWF55... CC1U7867fi
8 Konfigurointi ConF 18.01.2019



range

Parametri Arvo / Kuvaus

vaihtoehd

ot
Toiminto 0 | Ei toimintoa
FnCt 1 | k1 valvoo tuloa InP1
Function 2 | 1k2 valvoo tuloa InP1

3 | k3 valvoo tuloa InP1

4 k4 valvoo tuloa InP1

5 | Ik5 valvoo tuloa InP1

6 k6 valvoo tuloa InP1

7 | Ik7 valvoo tuloa InP1

8 | 1k8 valvoo tuloa InP1

9 | 1k7 valvoo tuloa InP2

10 | 1k8 valvoo tuloa InP2

11 | k7 valvoo tuloa InP3

12 1k8 valvoo tuloa InP3
Raja-arvo -1999... Valvottava raja-arvo tai etaisyys asetusarvoon (katso halytystoiminnot k1 -
AL 0... Ik8: raja-arvo AL).
Alarm value +9999

Raja-arvoalue kun Ik1 ja 1k2: 0 - 9999

Kytkentédero 0... Kytkentaero raja-arvoon ndhden (katso halytystoiminnot Ik1 - 1k8: hystereesi
HYSt ) 1. HYSt).
Hysteresis 9999
Toiminta kun Out of Kytkentétila ylitettiessa tai alitettaessa mittausalue (Out of Range).
Range
ARggponse by out of (1) Egks\llfgéketty
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Binaarilahto

Analogialaht6

8.7 Saatolahdot OutP

RWEF55 sisaltaa polttoaine-ilmasuhteen ohjausta varten binaarilahtdja (K2, K3) ja

analogialahdon (A+, A-).
Polttimen aktivointi tapahtuu releen K1 kautta.

Releen K1 polttimen aktivointi (vihred LED), releen K2 toimielin AUKI ja releen K3
toimielin KIINNI (keltaiset LED-nuolet) kytkentatilat nakyvat saatimen etupuolella.

RWF55:n binaarilahtoja ei voi saataa.

RWEF55 sisaltaa analogialahdon.

Analogialaht6 tarjoaa seuraavia saatomahdollisuuksia:

ConF = QutP =

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Toiminto 0 Ei toimintoa
FnCt 1 Tulo InP1 iimoitetaan
Function 2 Tulo InP2 iimoitetaan
3 Tulo InP3 iimoitetaan
4 Saitimen saatotaso (portaaton saadin) ilmoitetaan
Signaalityyppi 0 0-20 mA
SiGn 1 4-20mA
Type of signal 2 0-10V

Fysikaalinen lahtdsignaali

Arvo kun Out of 0...101 Signaali (prosentteina) mittausalueen ylityksen tai alituksen yhteydessa
Range

rout 101 = viimeinen lahtosignaali

Value by out of range

Nollapiste -1999...

oPnt 0... Fysikaaliselle I1&htésignaalille kohdennetaan Iahtdésuureen arvoalue

Zero point +9999 (prosentteina).

Paatearvo -1999...

End 100... O Huomaa!

End value +9999 Jotta saadintulokset eivat vaarenny, arvoja nollapiste ja paatearvo

ei saa muuttaa toiminnon 4 Saatimen saatétaso ilmoitetaan
yhteydessa.
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8.8 Binaaritulo binF

Tama asetus maarittad binaaritulojen kayton.

=  Viittaus!

Katso luku 5.4 Asetusarvon esiasetus

ConF = binF =

Binary input 2

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Binaaritulot 0 Ei toimintoa
binl 1 Asetusarvon vaihto
Binary input 1 2 Asetusarvon siirto
3 Halytystulo
bin2 4 Toimintatapojen vaihto

Moduloiva poltin:
Koskettimet D2 ja DG auki

Kaksiportainen poltin:
Koskettimet D2 ja DG kiinni
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8.9 Nayttd disP

Kummankin LED-nayton voi sovittaa kulloisiinkin vaatimuksiin konfiguroimalla

nayttdarvon, desimaalipaikan ja automaattisen vaihtokytkennan (ajastin). Timeout tout

on my0s konfiguroitavissa kayttoa ja tasojen lukitusta varten.

ConF = diSP =

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Ylanaytto Ylanaytolla nakyva arvo
disu
Upper display 0 Poiskytketty
1 Analogiatulo InP1
2 Analogiatulo InP2
3 Analogiatulo InP3
4 Saatimen saatdtaso
6 Asetusarvo
7 Lamposhokkisuojan paatearvo
Alanaytto Alanaytolla nakyva arvo
diSL
Lower display 0 Poiskytketty
1 Analogiatulo InP1
2 Analogiatulo InP2
3 Analogiatulo 1nP3
4 Saatimen saatdtaso
6 Asetusarvo
7 Lamposhokkisuojan paatearvo
Timeout 0... Aikavali sekunneissa, jonka jalkeen laite siirtyy automaattisesti takaisin
tout 180... normaalindyttdon, kun mitdan painiketta ei paineta.
255
Desimaalipaikka 0 Ei desimaalipaikkaa
decp 1 Yksi desimaalipaikka
Decimal point 2 Kaksi desimaalipaikkaa
Jos naytettava arvo ei ole enaa nakyvissa ohjelmoidun desimaalipaikan
kanssa, desimaalipaikkojen maaraa vahennetaan automaattisesti. Jos
mittausarvo pienenee jalleen samalla, maara nousee desimaalipisteen
ohjelmoituun arvoon.
Tasojen lukitus 0 Ei lukitusta
CodE 1 Konfigurointitason lukitus
2 Parametritason lukitus
3 Nappaimistolukitus
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8.10 Liitanta IntF

Laite voidaan integroida tietojen jakamista varten RS-485-liitannan tai valinnaisen

Profibus-DP-liitdnnan kautta.

ConF = IntF =

254

Parametri Arvo / Kuvaus
vaihtoehd
ot
Siirtonopeus 0 4800 baudia
bdrt 1 9600 baudia
Baud rate 2 19200 baudia
3 38400 baudia
Laiteosoite Modbus 0... Osoite tietojen jakamista varten
Adr 1.
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Device address
Laiteosoite Profibus 0..125 Vain RWF55.6
dp
Device address
Remote Detection 0... 0 = Poiskytketty
Timer 30...
dtt 7200 s
Remote detection timer
Huomaa!

Kun tiedonsiirto tapahtuu Setup-liitannan kautta, muut liitannat eivat ole aktiivisia.
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&

9 Automaattinen saatotoiminto

9.1 Automaattinen saatotoiminto

nimelliskuormakaytossa

Huomaal!

tUnE on mahdollinen vain nimelliskuormakaytdssa toimintatavalla moduloiva poltin.

Automaattinen saatétoiminto tUnk on pelkka ohjelmiston toimintoyksikkd, ja se on
integroitu saatimeen. Se tutkii toimintatavassa moduloiva nimelliskuormakaytossa
erityisella menetelmallad saatévalin reagointia saatétason hyppayksiin. Saatoévalin

vastauksesta (tosiarvosta) lasketaan ja tallennetaan automaattisesti laajan

laskualgoritmin kautta sdadinparametrit PID-saatimelle tai Pl-saatimelle (aseta dt = 0!).
tUnE-toimenpide voidaan toistaa aina haluttaessa.

Kéynnistys

Automaattinen saatdtoiminto

<>

PID-saadin Saatovalin
laatia tunnistus
w Saadin —»  Saatovali

7866d17fi/0419

Kuva 30: Automaattinen saatétoiminto nimelliskuormakaytéssa
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Kaksi menetelmaa tUnE-toiminto toimii kahdella erilaisella menetelmalla, jotka tulevat valituiksi
automaattisesti kdynnistyksen yhteydessa tosiarvon dynaamisesta tilasta ja
etaisyydesta asetusarvoon riippuen. tUnE voidaan kaynnistda missa tahansa
dynaamisessa tosiarvovaiheessa.

Jos tosiarvo ja asetusarvo ovat kaukana toisistaan aktivoinnin yhteydessa, mitataan
kytkentasuora, jonka ymparilla sdatésuure suorittaa pakkovarahtelya automaattisen
saatotoiminnon aikana. Kytkentasuora maaritetaan siten, ettei tosiarvo ylita
asetusarvoa, mikali mahdollista.

X
A

Kaynnistys

Kytkentasuora
/ \/ y

>t
7866418110419 7

Kuva 31: Tosiarvo ja asetusarvo ovat kaukana toisistaan

Jos asetusarvon ja tosiarvon vélinen saatopoikkeama on vahainen, esim. ohjausreitin
varahdellessa, asetusarvon ymparilla tuotetaan pakkovarahtely.
X

A
Kaynnistys

e
~ N

>t
7866419f/0419 7

Kuva 32: Vahainen saatépoikkeama

Pakkovarahtelyista tallennetuista saatovalitiedoista lasketaan saatdéparametrit rt, dt ja
Pbl seka talle saatovalille optimaalinen suodatinaikavakio dF1 tosiarvosuodatusta
varten.

Edellytykset e Nimelliskuormakayttd toimintatavalla Moduloiva poltin.
¢ Termostaattitoiminnon (rele K1) taytyy olla pysyvasti aktiivinen, muutoin tUnE
keskeytyy eika optimoituja saadinparametreja oteta kayttéon.
o Edella mainitut tosiarvovarahtelyt eivat saa ylittda automaattisen saatdétoiminnon
aikana termostaattitoiminnon ylempaa poiskytkentédkynnysta (tarvittaessa suurenna
ja aseta asetusarvo pienemmaksi).

Huomaal!
&

Onnistuneesti kaynnistetty automaattinen saatétoiminto keskeytyy automaattisesti
kahden tunnin kuluttua. Tama tapaus voi ilmeta esim. liian hitaasti reagoivan
saatovalin yhteydessa, jossa kuvaillun menetelman paattaminen ei onnistu viela edes
2 tunnin jalkeen.
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Esimerkki

Pb liian pieni
X

A

9.2 Saadinparametrien valvonta

Saadinten optimaalinen sovitus saatovaliin voidaan testata tallentamalla
kaynnistystoimenpiteen saatopiirin ollessa suljettu. Seuraavat kaaviot sisaltavat
mahdollisiin virheasetuksiin ja niiden korjaukseen liittyvia ohjeita.

Tahan on taltioitu PID-saatimen kolmannen tason saatévalin ohjauskayttaytyminen.
Menettelytapa on siirrettédvissa myods muihin saatévaleihin saatdparametreja
asetettaessa. Parametrille dt suotuisa arvo on rt/4.

> {

7865d17/1099
Kuva 33: Pb liian pieni

rt, dt liian pieni
X

A

>t

7865d16/1099
Kuva 35: rt, dt liilan pieni

Optimaalinen asetus
X

A

7865d18/1099
Kuva 37: Optimaalinen asetus

!

Pb liian suuri
X

A

W /\
-t
7865d15/1099
Kuva 34: Pb liian suuri
rt, dt liian suuri
X
W
|
7865d14/1099

Kuva 36: rt, dt lilan suuri
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10 PC-ohjelmisto ACS411

PC-ohjelmisto ACS411 toimii RWF55-yleissaatimen ohjausmoduulina ja silla on
seuraavat perustehtavat:

Laitteen tilan visualisointi seuraavien tietojen kautta

e Parametrit

e Prosessitiedot

e Saatimen konfigurointi ja parametrointi (yksittaisparametrit)
e Parametrijoukkojen varmuuskopiointi ja palautus

USB-kaapelilla voidaan luoda yhteys PC:n (USB-liitintyyppi A 4-napainen) ja RWF55
(USB-liitintyyppi Mini B 5-napainen) valille.

Huomaa!
Kaapeli on hankittava itse asennuspaikkaan.

10.1 Turvaohjeet

A Huomio!

PC-ohjelmisto ACS411 on mukava apuvaline koulutetulle ammattihenkildstolle
yleissadatimen kayttéonottoa ja optimointia varten. Koska tassa yhteydessa voidaan
syottaa tietoja ja parametriarvoja vaarin, kayttajalla on erityinen huolellisuusvelvoite.
Kayttajalla on velvollisuus tarkastaa yleisesti turvallinen toiminta kayttdonoton aikana
ja sen paatyttya ja suorittaa tarvittaessa manuaalinen katkaisu kaikista tietojen
virheellisen sy6ton estdmiseksi toteutetuista teknisista toimista huolimatta.

10.2 Oikeaoppinen parametrointi

A Huomio!

On varmistettava, etta laitteen ominaisuudet maaritetdan paaosin laitetyypin
parametroinnilla. Erityisesti alkuperaiset laitevalmistajat ovat vastuussa
oikeaoppisesta parametroinnista kayttdtarkoitukseen patevien standardien
mukaisesti. Parametrien asetuksesta on vastuussa henkil6, joka tekee ja/tai on
tehnyt niihin muutoksia. Lisaksi on noudatettava yksittaisia kuvauksia ja yksittaisia
turvaohjeita, jotka sisaltyvat jarjestelmakomponentteja kasittelevaan kayttéon
tarjottuun kayttajan kasikirjaan.

10.3 Parametrien muuttaminen

Huomio!
Parametrien muuttamisen jalkeen on tarkistettava, etta kaikki parametrit on asetettu
oikein ilman PC-ohjelmiston ACS411 kayttda laitenaytén kautta.
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10.4 Kayttopaikka

A Huomio!

PC-ohjelmisto ACS411 on tarkoitettu kayttodn paikan paalla eli vastaavan
poltinjarjestelman nako- ja kuuloetaisyydella. Etakaytto ei ole siten sallittua.

10.5 Lisenssi-ja vastuuvapausmaaraykset

& Huomaal!
PC-ohjelmiston ACS411 LOPPUKAYTTAJAN LISENSSISOPIMUS on tallennettu

ohjelmavalikkokohtaan Info (Tietoja) = Software-Dokumentation
(Ohjelmistodokumentaatio).
TARKEAA — LUE HUOLELLISESTI!

10.6 PC-ohjelmiston ACS411 hankinta

Ota yhteytta toimittajaasi tai lAmmitysalan asiantuntijaan, kun haluat hankkia PC-
ohjelmiston ACS411 ja sen paivityksia.

10.7 Kielet

PC-ohjelmisto ACS411 on saatavilla saksaksi ja englanniksi. Ne ovat valittavissa
ohjelmavalikkokohdassa Datei (Tiedosto) =» Standardeinstellungen (Perusasetukset)
= Landessprache des Programms (Ohjelman kieli) (PC-ohjelmisto ACS411 on
kaynnistettava uudelleen).

10.8 Kayttojarjestelmat

Windows 2000 SP4
Windows 7 - 32-bittinen
Windows 7 - 64-bittinen
Windows VISTA
Windows XP

10.9 Laitteistoedellytykset

¢ Kiintolevyn vapaa muistitila 300 MB
¢ RAM512 MB
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10.10 Asennus

Huomaa!
Asenna ensin PC-ohjelmisto ACS411 ja liita sitten laite, muuten nayttéon tulee
virheilmoitus.

PC-ohjelmisto ACS411 toimitetaan CD-levylla.

% Laita CD-levy CD-asemaan tai DVD-asemaan.
Asennus kaynnistyy automaattisesti.

% Noudata nayttdéon tulevia ohjeita.

% Yhdista PC ja laite USB-kaapelilla.
Uusi laite tunnistetaan ja USB-ohjain asennetaan.
Tama voi kestdd muutaman minuutin.

% Noudata ja odota muita nayttéon tulevia ohjeita, kunnes asennus on valmis.

10.11 Muuta
10.11.1 USB-liitinnan kiyttd

Kaytto USB-liitanta on tarkoitettu parametrointiin, konfigurointiin ja laitteiston kayttdénottoon
aikarajoitettuun kayttoon.
Laitetta voi kayttaa, testata ja saataa tuolloin vaarattomasti ilman verkkokaapelin
littdmista.

10.11.2 USB-liitannan virransyo6tto

HUB:n kaytto Jos laitteen tulee saada virtaa USB-liitdnnan kautta, on kaytettava jannitteensyotolla
varustettua HUB:ia, joka voi sy6ttaa jokaiseen liitdntdan vahintdan 500 mA.

Poiskytkenti Kun virransy6ttd tapahtuu USB-liitdnnan kautta, rele ja analogialahtd ovat laitteesta
riippuen kytkettyja pois paalta virrankulutuksen vahentamiseksi.

Huomaa!
Varmista, ettei mittausmuuntimen sy6tto (G+ ja G-) ole liitettyna. Myos se lisaa
virrankulutusta USB-liitdnnan kautta.

Mittaustarkkuus Luvussa 14 Tekniset tiedot mainitut mittaustarkkuudet eivat pade sy6ttdén USB-
litdnnan kautta.
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Esimerkki:

11 Modbus-liitanta

Taman luvun seuraavat taulukot sisaltavat luettavissa ja kirjoitettavissa olevien sanojen
osoitteet, joihin asiakkaalla on paasy. Asiakas voi lukea ja/tai kirjoittaa arvoja SCADA-
ohjelmilla, PLC:lIa tai vastaavilla.

Kohdan Paasy merkinndilla on seuraavat merkitykset:

R/O Read Only, arvo on vain luettavissa

R/W Read/Write, arvo on kirjoitettavissa ja luettavissa

Kohdan Tietotyyppi merkkiketjuissa annettu merkkimaara kattaa paattavan merkin \0.

Char10 tarkoittaa, etta teksti saa olla enintaan 9 merkkia pitka. Sen jalkeen tulee

lopputunnus \0.

11.1 Kayttotaso

Osoite Paasy Tietotyyppi | Signaalin nimi Parametri
0x0000 R/O Float X1 Analogiatulo 1nP1
0x0002 R/O Float X2 Analogiatulo 1nP2
0x0004 R/O Float X3 Analogiatulo 1nP3
0x0006 R/O Float WR Senhetkinen
asetusarvo
0x0008 R/W Float SP1 Asetusarvo 1
0x000A R/W Float SP2 (= dSP) Asetusarvo 2
0x1035 R/O Float - Analogiatulo InP3
(suodattamaton)
0x1043 R/O Float - Senhetkinen saatétaso
0x1058 R/O Word B1 Poltinhalytys
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11.2 Parametritaso

Osoite Paasy Tietotyyppi | Signaalin nimi Parametri

0x3000 R/W Float Ph1 Proportionaalialue 1

0x3004 R/W Float dt Johdannaisaika

0x3006 R/W Float rt Palautusaika

0x300C R/W Float db Kuollut alue

0x3012 R/W Word tt Toimielimen kayntiaika

0x3016 R/W Float HYS1 Paallekytkentakynnys

0x3018 R/W Float HYS?2 Alempi
poiskytkentakynnys

0x301A R/W Float HYS3 Ylempi
poiskytkentéakynnys

0x301C R/W Float HYS4 Paallekytkentakynnys
(jadhdytys)

0x301E R/W Float HYS5 Alempi
poiskytkentakynnys
(jadhdytys)

0x3020 R/W Float HYS6 Ylempi
poiskytkentakynnys
(jaahdytys)

0x3022 R/W Float q Reagointikynnys

0x3080 R/W Float Atl Ulkolampétila 1

0x3082 R/W Float Ht1 Kattilalampdtila 1

0x3084 R/W Float At2 Ulkoldmpdtila 2

0x3086 R/W Float Ht2 Kattilaldmpétila 2
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11.3 Konfigurointitaso

Osoite Paasy Tietotyyppi | Signaalin nimi Parametri

0x3426 R/W Float SCL1 Nayton alku, tulo 1

0x3428 R/W Float SCH1 Nayton loppu, tulo 1
0x3432 R/W Float SCL? Alkuarvo, tulo 2

0x3434 R/W Float SCH2 Loppuarvo, tulo 2

0x3486 R/W Float SPL Asetusarvorajoituksen alku
0x3488 R/W Float SPH Asetusarvorajoituksen loppu
0x342A R/W Float OEES1 Siirtyma, tulo E1

0x3436 R/W Float OFES?2 Siirtyma, tulo E2

0x343A R/W Float OFES3 Siirtyma, tulo E3

0x1063 R/W Word EnCt Ramppitoiminto

0x1065 R/W Float rASL Rampin kaltevuus

0x1067 R/W Float tolP Rampin toleranssialue
0x1069 R/W Float rAL Raja-arvo

0x1075 R/W Float dtt Remote Detection Timer
0x1077 R/W Float dF1 Suodatinvakio, tulo 1
0x1079 R/W Float dE? Suodatinvakio, tulo 2
0x107B R/W Float dE3 Suodatinvakio, tulo 3
0x107D R/O Float ollo Toiminta-alueen alaraja
0x107F R/O Float olLHi Toiminta-alueen ylaraja
0x106D R/W Word EnCt Halytysreletoiminto
0x106F R/W Float AL Halytysreleen raja-arvo (halytyksen raja-arvo)
0x1071 R/W Float HYSt Halytysreleen hystereesi

11.4 Etikayttd

Osoite Paasy Tietotyyppi | Signaalin nimi Parametri

0x0500 R/W Word REM Etékayton aktivointi

0x0501 R/W Word rOFE Saadin POIS, etdkaytdn asetusarvo **

0x0502 R/W Float rHYS1 Paallekytkentdkynnys, etakayttd

0x0504 R/W Float rHYS? Alempi poiskytkentdkynnys, etakayttd

0x0506 R/W Float rHYS3 Ylempi poiskytkentédkynnys, etakayttd

0x0508 R/W Float SPr Asetusarvo, etakayttd

0x050A R/W Word RK1 Polttimen aktivointi, etakayttd

0x050B R/W Word RK2 Rele K2, etakayttod

0x050C R/W Word RK3 Rele K3, etakayttd

0x050D R/W Word RK6 Rele K6, etakayttd

0x050E R/W Word rStEP Askelohjaus, etdkayttd

0x050F R/W Float rY Séaéatotason 1ahtd, etakayttd

0x0511 R/W Float rHYS4 Paallekytkentdkynnys, etdkayttd (jaahdytys)

0x0513 R/W Float rHYS5 Alempi poiskytkentédkynnys, etakaytto (jaahdytys)

0x0515 R/W Float rHYS6 Ylempi poiskytkentédkynnys, etakaytto (jaahdytys)
Selitykset
* = Lahi

** = 8&4din POIS
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11.5 Laitetiedot

Osoite Paasy Tietotyyppi | Signaalin nimi Parametri

0x8000 R/O Char12 - Ohjelmistoversio

0x8006 R/O Char14 — VdN-numero

11.6 Laitteiden tila

Osoite Paasy Tietotyyppi | Signaalin nimi Parametri

0x0200 R/O Word --- Lahdét ja tilat
Bit 0 L&htd 1
Bit 1 L&htd 3
Bit 2 L&htd 2
Bit 3 Lahto 4
Bit 8 Hystereesin rajoitus
Bit 9 Ohjausjarjestelma
Bit 10 Automaattinen optimointi
Bit 11 Toinen asetusarvo
Bit 12 Mittausalueen ylitys InP1
Bit 13 Mittausalueen ylitys InP2
Bit 14 Mittausalueen ylitys InP3
Bit 15 Kalibrointitila

0x0201 R/O Word -—- Binaarisignaalit ja laitteiston tunnistus
Bit 0 Kaksiportainen toimintatapa
Bit 1 Késikayttd
Bit 2 Bin&aritulo D1
Bit 3 Bin&aritulo D2
Bit 4 Termostaattitoiminto
Bit 5 Ensimmainen saadinlahto
Bit 6 Toinen saadinlahtd
Bit 7 Halytysrele
Bit 13 Analogialahtd kaytettavissa
Bit 14 Liitanta kaytettavissa
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Perusominaisuudet

Rakenne

Johtopituus

12 Profibus DP-liitanta
12.1 RS-485-siirtotekniikka

Siirto tapahtuu RS-485-standardin mukaan. Se kattaa kaikki alueet, joilla tarvitaan
korkeaa siirtonopeutta ja helppoa, edullista asennustekniikkaa. Tahan kaytetaan

kierrettya, hairidsuojattua kuparikaapelia johdinparin kanssa.
Vaylarakenne mahdollistaa asemien hairiéttéman lisddmisen ja poistamisen tai

jarjestelman vaiheittaisen kayttéonoton. Mydhemmilla laajennuksilla ei ole mitdan
vaikutusta jo kaytdssa oleviin asemiin.
Siirtonopeus on valittavissa alueella 9,6 kbit/s - 12 Mbit/s. Se valitaan jarjestelman
kayttdonoton yhteydessa yhtenaisesti vaylan kaikille laitteille.

Verkon topologia

Lineaarinen vayla, aktiivinen vaylapaate kummassakin
paassa, haaroitukset ovat sallittuja vain siirtonopeuksiin <1,5

Mbit/s saakka

Valine

Hairidsuojattu, kierretty kaapeli

Asemien maara

32 asemaa jokaisessa segmentissa ilman toistolaitetta
(linjavahvistin). Toistolaitteilla laajennettavissa 126 asemaan

saakka (enintaan 9 toistolaitetta mahdollista)

Pistoliitin

Mieluiten 9-nastainen D-Sub-pistoliitin

Kaikki laitteet taytyy liittda linjarakenteeseen (perakkain). Tallaisen segmentin sisaan
voidaan kytkea enintaan 32 kuluttajalaitetta (master tai slave). Yli 32 laitteen asennus
edellyttaa toistolaitetta esim. laitemaaran lisdamiseksi edelleen.

Maksimi johtopituus riippuu siirtonopeudesta. lImoitettua johtopituutta voi lisata
toistolaitteita kayttamalla. On suositeltavaa, ettei sarjaan kytketd enemman kuin 3

toistolaitetta.

Siirtonopeus | 9,6 19,2 93,75 187,5 500 1500 12000

(kbit/s)

Ulottuvuus/ | 1200 m | 1200 m | 1200m | 1000 m | 400 m 200 m 100 m

segmentti

Siirtonopeudesta riippuvainen ulottuvuus.
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Vaylan paate Jokaisen segmentin alku ja loppu viimeistellaan paatevastuksilla. Hairiétonta kayttéa
varten on varmistettava, etta kumpikin vaylapaate saa aina jannitetta. Paatevastukset
sijaitsevat Profibus-liittimissa ja ne voidaan aktivoida kytkemalla tyontékytkin asentoon
ON.
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Kuva 38: Vaylan paate
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Kaapelitiedot

Tiedonsiirtonopeus

Johtopituutta koskevat tiedot perustuvat jaljempéana kuvailtuun kaapelityyppiin A:

Aaltoimpedanssi 135-1650Q
Kapasitanssi <30 pf/m
Silmukkavastus 110 Q/km
Johdinpoikkipinta >0,34 mm?

RS-485-siirtotekniikalla varustettuihin Profibus-verkkoihin on kaytettava paaasiassa 9-
napaista D-Sub-pistoliitinta. Pistoliittimen nastapaikat ja johdotus nakyvat taman luvun
lopussa.

Profibus-DP-kaapeleita ja Profibus-DP-liittimia myyvat useammat valmistajat. Katso
nimet ja hankintaosoitteet Profibus-tuoteluettelosta (www.profibus.com).

Huomautus!

Laitteita liitettdessa on varmistettava, etteivat datajohdot vaihdu keskenaan.
Hairidsuojatun datajohdon kayttd on valttamatonta. Punossuojus ja tarvittaessa sen
alapuolinen kalvosuojus on liitettdva kummaltakin puolelta ja hyvin johtavasti
suojamaadoittimeen.

Lisaksi on varmistettava, ettd datajohto asennetaan mahdollisimman erillaan kaikista
vahvavirtakaapeleista.

Sopivaksi kaapeliksi suositellaan esimerkiksi seuraavantyyppista Siemensin kaapelia:

Simatic Net Profibus 6XV1
Tilausnro: 830-0AH10
* (UL) CMX 75 °C (Shielded) AWG 22 *

Datanopeuksissa 21,5 Mbit/s on valtettava haaroitusten asentamista.

Huomaa!
Tarkeita asennusohjeita on PNO:n asennusmaarayksissa Profibus-DP, tilausnro
2.111.

Osoite:

Profibus Nutzorganisation e.V.
Haid- und Neu-Stral3e 7
76131 Karlsruhe

Internet: www.profibus.com
Suositus:

Noudata PNO:n asennusohjeita, varsinkin jos kaytetadn samanaikaisesti
taajuusmuuttajia.
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Johdotus ja vaylan
paate

Perustoiminnot

74/92

VP (Pinni 6)
o)
51— DGND
ETCH
RxD/TxD-N — og RxD/TxD-P 390 ohm
p— o
VP M )| RxD/TxD-P (Pinni 3)
O
RxD/TxD-N (Pinni 8)
7867222fi/0419
390 ohm
DGND (Pinni 5)
Suojamaadoitin PE
Liitin Johdotus Vaylan paite

Kuva 39: Johdotus ja vaylan paate

Profibus-DP on tarkoitettu nopeaan tiedonsiirtoon kenttatasolla. Siind kommunikoivat
keskusohjauslaitteet, kuten PLC/PC, nopean sarjayhteyden kautta hajautettujen
kenttalaitteiden, kuten 1/O:n, paperittoman tallentimen ja saatimen, kanssa
Tiedonvaihto tapahtuu nailla hajautetuilla laitteilla paaosin jaksoittaisesti.

Siihen tarvittavat tiedonsiirtotoiminnot on maaritelty Profibus-DP-perustoiminnoilla
standardien IEC 61158 ja IEC 61784 mukaisesti.

Keskusohjaus (Master) lukee jaksoittain slave-laitteista tulevat tiedot ja kirjoittaa
lahtotiedot jaksoittain slave-laitteisiin. Tallin vaylajakson ajan taytyy olla keskus-PLC:n
ohjelman jaksoaikaa lyhyempi. Jaksoittaisen kayttotietojen siirron ohella Profibus-
DP:ssa on kaytettavissa myos tehokkaita toimintoja diagnoosia ja kayttdonottoa varten.

Siirtotekniikka
o RS-485 - kierretty 2-johdinkaapeli
e Siirtonopeus 9,6 kbit/s - 12 Mbit/s

Vaylan kaytto
o Master-laitteet ja slave-laitteet, enintaan 26 laitetta yhdella vaylalla (toistolaitteen
kanssa)

Tiedonsiirto
o Pisteesta pisteeseen (kayttotietoliikenne)
e Jaksoittainen master-slave-kayttotietoliikenne

Toimintatilat

e Operate Tulotietojen ja lahtdtietojen jaksoittainen siirto
e Clear Tulot luetaan, 1ahdot pysyvat suojattuina

e Stopp Vain master-master-tiedonsiirto on mahdollista

Synkronointi
e Sync-tila Ei ole RWF55:n tukema
o Freeze-tila Ei ole RWF55:n tukema

Toiminnot

e Jaksoittainen kayttotietojen siirto DP-master- ja DP-slave-laitteiden valilla
e Yksittaisten DP-slave-laitteiden dynaaminen aktivointi tai passivointi

o DP-slave-laitteen konfiguraation tarkastus

o DP-slave-laitteiden osoitteistus vaylan kautta

o DP-master (master) -laitteen konfigurointi vaylan kautta

e Enintdan 246 tavua tulo-/lahtédataa per DP-slave mahdollista
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Suojatoiminnot

e Laukeamisen valvonta DP-slave-laitteissa

o DP-slave-laitteiden tulojen/lahtdjen paasysuojaus

o Kayttotietoliikenteen valvonta saadettavissa olevalla valvonta-ajastimella DP-
masterissa

Laitetyypit

o DP-master luokka 2, esim. ohjelmointilaitteet/suunnittelulaitteet

e DP-master luokka 1, esim. keskusautomaatiolaitteet kuten PLC, PC.

o DP-slave, esim. laitteet binaarisilla tai analogisilla tuloilla/lahdailla, saatimet,
tallentimet yms.

Jaksoittainen DP-master- ja DP-slave-laitteiden valinen tietoliikenne tapahtuu aina maaritetyssa,

tiedonsiirto toistuvassa jarjestyksessa automaattisesti DP-masterin toimesta. Vaylajarjestelman
suunnittelussa kayttaja maarittelee DP-slaven kuuluvuuden DP-masteriin. Lisaksi
maaritetaan, mitka DP-slavet tulee sisallyttaa tai olla sisallyttamatta jaksoittaiseen
kayttotietoliikkenteeseen.
DP-master- ja DP-slave-laitteiden valinen tietoliikenne jakaantuu
parametrointivaiheisiin, konfigurointivaiheisiin ja tiedonsiirtovaiheisiin. Ennen kuin DP-
slave voidaan ottaa tiedonsiirtovaiheeseen, DP-master testaa parametrointivaiheessa
ja konfigurointivaiheessa, vastaako suunniteltu asetuskonfiguraatio laitteiden todellista
konfiguraatiota.
Tassa tarkastuksessa laitetyypin, muototietojen ja pituustietojen seka tulojen ja Iahtojen
lukumaaran tulee tasmata. Kayttaja saa nain luotettavan suojauksen
parametrointivirheita vastaan. Kayttotietojen siirron ohella, jonka DP-master suorittaa
automaattisesti, DP-slave-laitteisiin on mahdollista lahettda uusia parametrointitietoja
kayttajan pyynnosta.

Pyynts ( \

LéhtGtiedor

Lopputiegot

DP-master
Valiton vastaus
DP-slave

<

Lopputiedot
Otsikkotie - \ )
Vastaussahke 7867223f/0419

Kuva 40: Kayttotietojen siirto Profibus-DP:n kautta
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12.2 Johdotus

9-napaisen D-SUB- COM2 Pinni: Nimitys
naarasliittimen paikka D-SUB - Signaali
naarasliitin laitteeseen,

kytkentarima
1

6 C1: VP Jannitteensyo6tto - plus

3 C2: Vastaanottodata/lahetysdata
RxD/TxD-P — plus

8 C3: Vastaanottodata/lahetysdata
RxD/TxD-N — miinus

5 C4: DGND Maataso

786722610612

Kuva 41: COM2 D-SUB -
naarasliitin

12.3 Parametriluettelo

Signaalin nimi Paasy Tietotyyppi Parametrit

X1 RO Float Analogiatulo InP1

X2 RO Float Analogiatulo InP2

SP1 R/W Float Asetusarvo 1

SP2 (dSP) R/W Float Asetusarvo 2

--- RO Word Lahdét ja tilat

-—- RO Word Binaarisignaalit ja laitteiston tunnus

Pbl R/W Float Proportionaalialue 1

dt R/W Float Johdannaisaika

rt R/W Float Palautusaika

REM RO Word Etakayton tila

X3 RO Float Analogiatulo 1nP3

AL R/W Word Halytyksen raja-arvo

B1 RO Float Poltinhalytys

WR RO Float Senhetkinen asetusarvo
e Huomaa!

Kukin osoitealue I6ytyy *.gsd-tiedostosta.
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13

Vianetsinta ...

13.1 Halytysilmoitukset
Naytto Syy Ratkaisu
9999 vilkkuu Mittausarvon ylitys %  Tarkasta anturit ja liitosjohto

SIEMENS

—

\\
I\

= 0ooog
— NI
&

@V A s K

® ®
G @

RWF55.X

" M\
l

|
f

786720710612

Mittausarvo on liian suuri, se on
mittausalueen ulkopuolella tai
anturissa on vaurio

(9999 vilkkuu).

Mittausarvon alitus
Mittausarvo on liian pieni, se on
mittausalueen ulkopuolella tai
anturissa on oikosulku

(-1999 vilkkuu).

=

=

vaurioiden tai oikosulun varalta.

Viittaus!
Katso luku 4.3 LiitAntapaikat

Tarkista, onko saadetty tai liitetty
oikea anturi.

Viittaus!
Katso luku 14.1.1 Analogiatulo InP1
(tosiarvo)

Keltainen tiedonsiirron symboli
(ylavasemmalla) vilkkuu

SIEMENS

s

@ V A K

78677z24/0612

Liitannan tiedonsiirto on aktiivinen
Profibusin, Modbusin tai PC-
ohjelmiston ACS411 (USB) kautta

Mitaan korjausta ei tarvita, RWF55:n
normaalia toimintaa.

13.2 Muuta

Nayttd

Syy

Ratkaisu

Oikea desimaalipiste vilkkuu
ylanaytdssa

A DK

786720810612

USB-yhteys kaytettavissa.

Desimaalipiste katoaa heti kun USB-
yhteys on katkaistu.

=

Viittaus!
Katso luku 10 PC-ohjelmisto
ACS411
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14 Tekniset tiedot

14.1 Tulot
14.1.1 Analogiatulo InP1 (tosiarvo)

Vastuslampomittareille, termoelementeille tai normaalisignaaleille sisaltéaen toisen
asteen digitaalisuodattimen (konfiguroitavissa).

Mittausaika 250 ms
Vastuslampomittari Tyyppi Mittausalue Mittaustarkkuus 2  Ympariston
lampétilan
vaikutus
Pt100 DIN EN 60751 -200...+850 °C <0,05 % 50 ppm/K
(-328...+1562 °F)
Pt1000 DIN EN 60751 -200...+850 °C <0,05 % 50 ppm/K
(-328...+1562 °F)
LG-Ni1000 -50...+160 °C <0,05 % 50 ppm/K
(-58...+320 °F)
0...135Q <0,05 % 50 ppm/K
@ Tarkkuudet perustuvat mittausalueen enimmaislaajuuteen.
Johtovastus Maks. 30 Q2 johdinta kohti 3-
johdinkytkennassa
Tehon tasaus Ei tarvita 3-johdinkytkennassa.

2-johdinkytkennassa tehon tasaus
suoritetaan tosiarvon korjauksella.

Termoelementit Tyyppi Mittausalue Mittaustarkkuus a  Ympariston
lampétilan
vaikutus

Fe-CuNi J -200...+1200 °C ~ <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (-328...+2192 °F)
NiCr-Ni K -200...+1372 °C <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (-328...+2502 °F)
Cu-CuNi T -200...+400 °C <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (-328...+752 °F)
NiCrSi-NiSi N -100...+1300 °C <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (-148...+2372 °F)
Pt-RhPt S -50...+1768 °C <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (-58...+3214 °F)
Pt-RhPt R -50...+1768 °C <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (-58...+3214 °F)
Pt-RhPt B 0...1820 °C <0,25 % <100 ppm/K
DIN EN 60584 (32...3308 °F)
@ Tarkkuudet perustuvat mittausalueen enimmaislaajuuteen.
Vertailukohtalampétila Sisainen
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Normaalisignaalit

Mittausalue Mittaustarkkuus
a

Jannite DC0-5V <0,2 %

Tulovastus RE >2 MQ

Jannite DC0-10V <0,1 %

Tulovastus RE >2 MQ

Jannite DC1-5V <0,2 %

Tulovastus RE >2 MQ

Virta 0 - 20 mA <0,1 %

Jannitteenlasku <2 V

Virta 4 - 20 mA <0,1 %

Jannitteenlasku <2 V

@ Tarkkuudet perustuvat mittausalueen enimmaislaajuuteen.

Ympariston

lampoétilan vaikutus

200 ppm/K

100 ppm/K

200 ppm/K

100 ppm/K

100 ppm/K
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Vastuslampdmittari

Normaalisignaalit

Vastuslampomittari

80/92

14.1.2 Analogiatulo InP2 (ulkoinen asetusarvo, asetusarvon

siirto)

Vastusmittaus 0 - 1200 Q tai normaalisignaalit ilman linearisointia.

Mittausaika 750 ms
Vastus (2-johdinkytkenta) 0-1200 Q lineaari
<0,05 %
50 ppm/K
Mittausalue Mittaustarkkuus  Ympariston
a lampétilan vaikutus
Jannite DCO0-5V <0,2 % 200 ppm/K
Tulovastus RE >2 MQ
Jannite DC0-10V <0,1 % 100 ppm/K
Tulovastus RE >2 MQ
Jannite DC1-5V <0,2 % 200 ppm/K
Tulovastus RE >2 MQ
Virta 0 - 20 mA <0,1 % 100 ppm/K
Jannitteenlasku <2 V
Virta 4 - 20 mA <0,1 % 100 ppm/K

Jannitteenlasku <2 V
@ Tarkkuudet perustuvat mittausalueen enimmaislaajuuteen.

14.1.3 Analogiatulo InP3 (ulkolampdatila)

Vastuslampomittareille 2-johdinkytkennassa suodatinaikavakiolla.

Mittausaika 6s
Tyyppi Mittausalue Mittaustarkkuus Ympaériston
a lampétilan
vaikutus
Pt1000 DIN EN 60751 -200...+850 °C <0,05 % 50 ppm/K
(-328...+1562 °F)
LG-Ni1000 -50...+160 °C <0,05 % 50 ppm/K

(-58...+320 °F)

@ Tarkkuudet perustuvat mittausalueen enimmaislaajuuteen.

14.1.4 Binaaritulo D1

Potentiaalivapaa kosketin, konfiguroinnista riippuen, seuraaville toiminnoille:

Ei toimintoa
Asetusarvon siirto
Asetusarvon vaihto

Halytystulo

Smart Infrastructure
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14.1.5 Binaaritulo D2

Potentiaalivapaa kosketin toimintatapojen vaihtoon:

Moduloiva poltin, kun koskettimet D2 ja
DG ovat auki

2-vaiheinen poltin, kun koskettimet D2 ja
DG ovat kiinni

LED-toimintatapa 2-vaiheinen, ei pala

etupuolella

LED-toimintatapa 2-vaiheinen, palaa

etupuolella

14.2 Mittauspiirin valvonta

Vikatilanteessa lahdét omaksuvat maaritellyt tilat (konfiguroitavissa).

Mittausarvoanturi  Mittausalueen
ylitys /
mittausalueen
alitus

Vastuslampomittari e

Termoelementit )
Jannite

DC1-5V )
DCO0-5V (o)
DCO0-10V (o)
Virta

DC 4 -20 mA °
DC 0-20 mA (o)

® = tunnistetaan
(0) = vain mittausalueen ylitys tunnistetaan

= = ei tunnisteta

= Viittaus!
Katso luku 13.1 Halytysilmoitukset.

Anturin oikosulku /
johtimen oikosulku

Anturivaurio/
johtovaurio
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Liitantd RS-485

Profibus-liitanta

82/92

14.3 Saatolahdot OutP

Galvaaninen erotus syoéttdjannitteeseen, analogiatuloihin ja saatoélahtoihin.

Viittaus!

Katso luku 4.2 Galvaaninen erotus

Rele K1 (sulkukosketin) 1P, 1N (polttimen aktivointi)

Kytkentateho
Koskettimen kayttoika

Kosketussuojapiiri

Maks. 2 A, AC 240 V, cos¢ >0,6
250 000 kytkentakertaa
nimelliskuormassa

Varistori

Jannitteensyo6tté mittausmuuntimelle

G+, G-

DC 24 V +10 % / maks. 30 mA,
oikosulkuvarma

Reletiedot perustuvat valmistajan antamiin tietoihin.

Rele K2, KQ (toimielin AUKI)
Kytkentateho
Koskettimen kayttoika

Kosketussuojapiiri

Maks. 2 A, AC 240 V, cos¢ >0,6
200 000 kytkentakertaa
nimelliskuormassa
RC-yhdistelma

Rele K3, KQ (toimielin KIINNI)
Kytkentateho
Koskettimen kayttoika

Kosketussuojapiiri

Maks. 2 A, AC 240 V, cos¢ >0,6
200 000 kytkentakertaa
nimelliskuormassa
RC-yhdistelma

Rele K6 (sulkukosketin), 6P, 6N (monitoimirele)

Kytkentateho
Koskettimen kayttoika

Kosketussuojapiiri

Maks. 2 A, AC 240 V, cos¢ >0,6
200 000 kytkentakertaa
nimelliskuormassa

Varistori

Reletiedot perustuvat valmistajan antamiin tietoihin.

Analogialahté A+, A-

Jannite 0 - 10 V oikosulkuvarma
Kuormitusvastus Rkuor 2500 Q

Tarkkuus <0,25 %, +50 ppm/K
Virta 0-20mA/4-20mA

Kuormitusvastus (ndennaisvastus)
Tarkkuus

Rkuor <500 Q2
<0,25 %, +50 ppm/K

Siirtonopeus 4800 baudia
9600 baudia
19200 baudia
38400 baudia

Protokolla Modbus

Laiteosoite 1-99

Vain mallissa RWF55.6!

14.4 Saadin

Saadintyyppi Kolmivaihesaadin ja portaaton saadin
Saadinrakenteet P/P1/PD/PID
Mittausaika 250 ms

Smart Infrastructure

Kayttajan kasikija RWF55...
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14.5 Sahkotiedot

Jannitteensyottod (hakkuriteholahde)

AC 110 - 240V +10/-15 %
48 - 63 Hz

Sahkoturvallisuus

DIN EN 607301:n 1 osan mukaan
Ylijanniteluokka III
Likaantumisaste 2

Kotelointiluokka

SELV-virtapiirien sisaisella erotuksella

SELV-jannite

Maks. 30 V

Tehonkulutus

Maks. 20 VA

Datan varmuuskopiointi

EEPROM

Séahkaliitanta
e Johdinpoikkipinta
e Taipuisa johto

Takapuolella ruuviliitinten kautta

0,25 - 1,5 mm? hienosaikeinen

e paateholkilla DIN 46228:n mukaan

e nastaliittimella DIN 46231:n mukaan

e haarukkaliittimella kierteelle M3
(mitat DIN 46237:n mukaan)

UL-sovelluksiin

Liitinten ja/tai paateholkkien kayttd
UL486A-B:n mukaan (UL-listattu tai -

hyvaksytty)
Kiristysmomentti 0,5 Nm
Sahkdmagneettinen yhteensopivuus DIN EN 61326-1
Hairiosateily Luokka B

Hairidbnkestavyys

Teollisuusvaatimus

14.6 Kotelo

Kotelotyyppi Muovikotelo Makrolon ohjaustaulun
asennukseen DIN IEC 61554:n
mukaisesti
(Kaytto sisatiloissa)

Vari Vaaleanharmaa RAL7035

Asennussyvyys 122 mm

Sallittu asennusasento

Mika tahansa

Kotelointiluokka

DIN EN 60529:n mukaan
Etupuoli IP66
Takapuoli IP20

Paino (taysin varusteltuna)
e RWF555 Noin 329 g
e RWF55.6 Noin 342 g
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14.7 Ymparistoolosuhteet

Varastointi DIN IEC 60721-3-1
limasto-olosuhteet Luokka 1K3
Mekaaniset olosuhteet Luokka 1M2
Lampdtila-alue -40...+70 °C
Kosteus <95 % s.k.
Kuljetus DIN IEC 60721-3-2
limasto-olosuhteet Luokka 2K2
Mekaaniset olosuhteet Luokka 2M2
Lampétila-alue -40...+70 °C
Kosteus <95 % s.k.

Kaytto DIN IEC 60721-3-3
limasto-olosuhteet Luokka 3K3
Mekaaniset olosuhteet Luokka 3M3
Lampotila-alue -20...+50 °C
Kosteus <95 % s.k.
Asennuskorkeus Maks. 2000 m normaalinollan yldpuolella

Huomio!

Tuote ei saa altistua kondensoitumiselle, jaatymiselle eika vedelle!

14.8 Segmenttinaytto

Merkkikorkeus

e Ylanayttd 10 mm

e Alanaytto 7 mm

Vari

e Ylanayttd Punainen

o Alanayttd Vihred

Paikat 4 (sisaltaen 0, 1 tai 2 desimaalipaikkaa,
konfiguroitavissa)

Nayttdalue -1999 - 9999

Smart Infrastructure

Kayttajan kasikija RWF55...
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14.9 Standardit ja sertifikaatit
Sovellettavat direktiivit:
¢ Pienjannitedirektiivi 2014/35/EU
e Sahkomagneettinen yhteensopivuus 2014/30/EU

Sovellettavien direktiivien maaraysten mukaisuus todistetaan noudattamalla seuraavia
standardeja/maarayksia:

o Lampoa kehittavien laitteiden lampdétilansaatimet ja DIN EN 14597
lampotilarajoittimet
o Kotitalouteen ja vastaavaan kayttoon tarkoitetut DIN EN 60730-1

automaattiset sahkoiset ohjauslaitteet
Osa 1: Yleiset vaatimukset

o Kotitalouteen ja vastaavaan kayttoon tarkoitetut DIN EN 60730-2-9
automaattiset sahkoiset ohjauslaitteet
Osa 2-9: Lampdtilansaatimien erityisvaatimukset

¢ Mittaukseen, ohjaukseen, saatoon ja laboratoriokayttoon DIN EN 61326-1
tarkoitetut sahkoiset laitteet - EMC-vaatimukset
Osa 1: Yleiset vaatimukset

Standardien kulloinkin voimassa oleva versio voidaan ottaa
vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta!

[ H [ EAC-yhdenmukaisuus (Euraasia-yhdenmukaisuus)

ISO 9001:2015
ISO 14001:2015
OHSAS 18001:2007

Kiina RoHS

‘e" Vaarallisten aineiden taulukko:

http://www.siemens.com/download?A6V10883536

c“ us @ @
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15

Selitykset

A Nimelliskuorman paallekytkentapiste reagointikynnyksen (q)
saavuttamisen jalkeen
ACrA  Toiminta kun Out of Range
Adr  Laiteosoite Modbus
AF Halytystoiminto
AL Raja-arvo
Atl  Ulkoldmpdtila 1
At2  Ulkolampdtila 2
B Polttimen poiskytkentapiste
bdrt Siirtonopeus
binl Bin&aritulo 1
bin2 Bin&aritulo 2
binF  Binaaritulo
CACt Toimintasuunta
Cntr Sé&adin
Code Tasojen lukitus
ConF  Konfigurointi
CtYP  Sé&adintyyppi
db Kuollut alue
deCP  Desimaalipaikka
dFl  Suodatinaikavakio
dF2  Suodatinaikavakio
dF3  Suodatinaikavakio
dFrt  Tietomuoto
diSL  Alanaytté
diSP  Naytto
disSU Ylanaytté
dSP  Asetusarvo
dt Johdannaisaika
dtt  Remote Detection Timer
End Paatearvo
FnC2 Toiminto
FnC3 Toiminto
FnCt Toiminto
Htl Kattilalampdtila 1
Ht2  Kattilaldampdtila 2
HYS1 Lammityssaatimen paallekytkentakynnys
HYS2 Lammityssdatimen poiskytkentdkynnys
HYS3 Lammityssaatimen poiskytkentakynnys
HYS4 Jaahdytyssaatimen paallekytkentdkynnys
HYS5 Jaahdytyssaatimen poiskytkentakynnys
HYS6 Jaahdytyssaatimen poiskytkentédkynnys
HYSt Kytkentaero
InP  Analogiatulo
InP1  Analogiatulo 1 (tosiarvo)
InP2  Analogiatulo 2 (ulkoinen asetusarvo tai asetusarvon siirto)
InP3  Analogiatulo 3 (ulkolampédtila)
IntF  Liitanta
OFF1 Mittausarvon korjaus
OFF2 Mittausarvon korjaus
OFF3  Mittausarvon korjaus
olHi  Toiminta-alueen ylaraja
olLo  Toiminta-alueen alaraja
OPnt Nollapiste
OPr  Kayttaja
86/92
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OutP
PArA
Pb
Pbl

geff
rAFC
rAL
rASL
rOut
rt
SCH1
SCH2
SCL1
SCL2
SEnl
SEn2
SEn3
SiGn
SP1
SP2
SPH
SPL

t1
t2
t3
t4

tolP
tout
tt

Unit

Saatoélahdot

Parametri

Proportionaalialue

Proportionaalialue 1

Reagointikynnys

Kaikkien integraalien summa
Lampdshokkisuoja

Raja-arvo

Rampin kaltevuus

Arvo kun Out of Range

Palautusaika

Naytoén loppu

Naytoén loppu

Naytén alku

Naytén alku

Anturityypp

Anturityypp

Anturityypp

Signaalityyppi

Asetusarvo 1

Asetusarvo 2

Asetusarvorajoituksen loppu
Asetusarvorajoituksen alku

Aika

Verkko paalle (kaynnistys tosiarvossa)
Rampin pysaytys, tosiarvo toleranssialueen ulkopuolella
Tosiarvo on jalleen toleranssialueella
Asetusarvo saavutettu, lampdshokkisuoja (TSS) ei ole enaa
aktiivinen

Rampin toleranssialue

Timeout

Toimielimen kayntiaika
Lampaotilayksikkd

Asetusarvo

Saatoétaso
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